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Thomson — Le choix de solutions de motorisation optimisées

Bien souvent, la solution de conception idéale n'est pas la plus rapide, la plus solide,
la plus précise, ni méme la moins chere. C'est surtout un équilibre optimal entre les
performances, la durée de vie et les colts.

Le fournisseur le mieux placé en matiere de technologies de mouvement mécanique

Thomson présente plusieurs avantages qui font du groupe un fournisseur de choix en matiere de technologie de commande de

mouvement.

e Thomson propose la gamme de produits standard la plus vaste du secteur industriel des technologies de commande de mouvement
mécanique.

e |es versions modifiées des produits standard ou les solutions de conception entierement nouvelles sont devenues monnaie
courante.

e (hoisissez Thomson pour profiter d'une expérience de 70 années dans les applications globales a destination des industries,
dont celles du conditionnement, de I'automatisation, de la manutention, de la médecine, de I'énergie propre, de |'imprimerie, de
I'automobile, des machines-outils, de I'aérospatiale et de la défense.

e Notre société dispose d'une forte capacité financiere et d'un savoir-faire unique lui permettant de réunir les technologies en
matiere de commande, entrainement, moteur, transmission énergétique et mouvement de précision linéaire.

Une marque de confiance

Une multitude d'informations sur les produits et les applications, ainsi que sur les modeles 3D, les outils logiciels, notre localisateur
de distributeurs et nos coordonnées dans le monde entier sont disponibles sur le site www.thomsonlinear.com. Contactez-nous des
le début du processus de conception, pour nous permettre d'identifier I'équilibre optimal entre les performances, la durée de vie et
le colit pour votre nouvelle application. Appelez-nous ou contactez I'un de nos 2 000 partenaires revendeurs dans le monde pour une
livraison rapide des pieces de rechange.

Assistance locale dans le monde entier

M Centres d'application B Sites de production mondiale [ Centres de conception et d'ingénierie mondiaux



Warner Linear... Axé sur I’écoute du client et orienté qualité

Nos produits sont concus et fabriqués pour étre fiables et pour durer longtemps

Processus de qualité
Warner Linear congoit et fabrique des contréles et des vérins
électromécaniques parmi les meilleurs de leur catégorie.

Nous adhérons a un degré de qualité découlant de la volonté
d’excellence opérationnelle d’Altra : une approche compléte de
gestion des opérations congue pour atteindre une performance
de classe mondiale.

Notre qualité commence au stade de la conception du
produit. Elle se concrétise par I'attention que nous portons
aux détails de la conception et des prototypes. Elle se
manifeste dans la rapidité des réponses aux demandes de
devis et dans notre respect rigoureux des délais a chaque
étape du processus.

Conception et tests

Nos ingénieurs d’application et nos experts du bureau
d’étude travaillent en étroite collaboration avec nos clients
pour définir les tests a effectuer aussi bien en laboratoire
que sur nos lignes de production.

Nos capacités de modélisation avancées, de tests assistés
par ordinateur, ainsi que les contréles réalisés sur nos
lignes de production nous permettent de garantir que nos
vérins Warner Linear répondront a vos attentes et bien plus
encore.

Nos bancs d’essais permettent d’effectuer les controles
suivants : durée de vie, charges, citernes a jets d’eau basse

et haute pression, analyses de levage et évaluation de la
résistance au choc thermique par immersion. Nos prestataires
de services étendent nos capacités en proposant I'analyse des
matériaux et des vibrations et I’évaluation du niveau sonore.

Solutions sur mesure

Nous reconnaissons I'importance de nos vérins dans la
performance globale de votre équipement. En travaillant en
étroite collaboration avec vos équipes d’ingénieurs, nous
nous efforgcons de comprendre dés les premieres étapes
de développement, les résultats attendus du vérin linéaire.

LLa communication directe d’ingénieur a ingénieur engendre
d’importants bénéfices, a savoir :

e Un regroupement de ressources créatives

e Une compréhension commune des capacités du vérin et
des possibilités de conception sur mesure en fonction de
votre application

e Une entente quant a la solution la plus économique répondant
a vos besoins en matiere de vérin

e |’assurance d’une solution compléte incluant les contréles,
si nécessaire

Contactez notre personnel qualifié ! Il répondra a toutes
vos questions au sujet des produits Warner Linear.

www.thomsonlinear.com 1
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Des vérins linéaires qui répondent a vos

hesoins particuliers

Warner Linear propose une gamme compléte de vérins électriques standard, chacun
spécialement congu pour répondre aux besoins d’applications a usage peu intensif,
normal ou intensif. Notre ingénierie dispense nos unités de toute maintenance,
prolonge leur longévité et confere une réelle valeur ajoutée a nos clients.

QUICK SELECTION GUIDE

Usage réduit

> (€

M-Track 1

Modeles compacts, parfaitement
autonomes et étanches, pour
une utilisation dans les espaces
restreints sans sacrifier la
puissance ou la capacité.

B-Track K2vL

Destiné aux contraintes séveres
et congu pour les charges

max. de 2 669 Nm (600 livres).
Modele d'entrée de gamme de la
catégorie B-Track.

€

Utilise le transfert de charge en
ligne droite breveté pour garantir
une capacité de charge élevée et
un encombrement réduit. Options
d'écrous en bronze ou Delrin®.
Applications a forte charge
jusqu‘a 6 672 Nm (1 500 livres).

IP69K statique
I1P65 dynamique

IP69K statique
IP66 dynamique

IP69K statique
IP65 dynamique

Type d'entrainement :
Vis Acmé

Type d'entrainement :
Acmé hybride

Type d'entrainement :
Acmé hybride

Capacité de charge et vitesse
Nm @ mm/s (livres @ po./s)
M @45 (25@1,75)
222@20 (50 @0,80)
45@11 (100 @ 0,45)
734@6 (165@0,25)

Capacité de charge et vitesse
Nm @ mm/s (livres @ po./s)
890 @50 (200 @ 2)
1334 @25 (300@ 1)
2669 @12 (600 @ 0,5)

Capacité de charge et vitesse
Nm @ mm/s (livres @ po./s)
1334 @50 (300@2)
2669@25 (600@ 1)
5338@12 (1200@0,5)
6672@9 (1500@0,35)

Course standard en mm (po)
50, 100, 150, 200, 254, 300
(2,4,6,8,10, 12)

Course standard en mm (po)

de 50 a 300 par tranches

de 50 mm

(de 2 a 12 par tranches de 2”)

Course standard en mm (po)

de 50 a 600 par tranches de
50 mm

(de 2 a 24 par tranches de 2”)

e Régulation de débit

o Quverture de gaine de
ventilation

o (uverture a distance de fenétre
o Qrientation a distance de miroir
e (Quverture de porte

Tension d'entrée (V CC) : Tension d'entrée (V CC) : Tension d'entrée (V CC) :
12,24 12, 24 12, 24, 36, 48, 90
Applications typiques : Applications typiques : Applications typiques :

e Controle de trémie d'épandeur
d'engrais

e (arters de tondeuses

e Automatisme

e |evage de motos et de vélos

o Plateformes élévatrices

o (arters de tondeuses
domestiques

e Fonctionnement de portes et
de valves

e (hasse-neige
e Rampes de pulvérisation

e Motorisation de volet a traction * Léve capot de moteur
o Ftablis
e |evage de wagons
e (ontre-batteurs
P.6a12 P.16a19 P.20423

2 www.thomsonlinear.com



Sommaire Guide de sélection rapide

Contrdles de vérin

Boitiers commutateurs  Contrdles de base et options électroniques Contréle par microprocesseur

s!mple_s @ extension/ numériques (disponible pour des besoins particuliers)
rétraction R , .
¢ SBC-DC e Contrdle de fin de course ajustable « Fonction suivi de signal
SBC_AC * Fin de course électronique fixe = ESL o Gonsole de programmation
L4 - hY . .
. * Systeme limiteur de courant * Position réglable et options de limites
P. 48 a 62 bidirectionnel QS Quick Stop de courant
* Options liees a la recopie de * Possibilité de montage a distance
position — potentiométre ou sorties
numériques

*Certification UL, consulter I'usine

B-Track K2x
Completement hermétique et
congu pour les applications
exigeantes a forte charge.
Capable de fonctionner dans
les environnements les plus
hostiles pendant des années
sans aucun besoin en matiére
de maintenance.

B-Track K2ac

Utilise le transfert de charge en
ligne droite breveté pour garantir
une capacité de charge élevée et
un encombrement réduit. Options
d'écrous en bronze ou Delrin®.
Applications a forte charge
jusqu‘a 4 893 Nm (1 100 livres).

B-Track K2xac
Completement hermétique et
congu pour les applications
exigeantes a forte charge.
Capable de fonctionner dans
les environnements les plus
hostiles pendant des années
sans aucun besoin en matiére
de maintenance.

IP69K statique
1P65 dynamique

IP54

P54

Type d'entrainement :
Vis et écrou a billes

Type d'entrainement :
Acmé hybride

Type d'entrainement :
Vis et écrou a billes

Capacité de charge et vitesse
Nm @ mm/s (livres @ po./s)

2669 @50 (600 @ 2)
5338@25 (1200@ 1)
9786 @12 (2200 @0,5)
12455@6 (2800 @0,25)

Capacité de charge et vitesse
Nm @ mm/s (livres @ po./s)
2224@25 (500@ 1)
3336 @12 (750 @0,50)
4893@04 (1100@0,33)

Capacité de charge et vitesse
Nm @ mm/s (livres @ po./s)

2224 @50 (500 @2)
4448@25 (1000@ 1)
6672@12 (1500@ 0,5)
8900@8  (2000@0,33)

Course standard en mm (po)

de 50 a 600 par tranches de
50 mm (de 2 a 24 par tranches
de 2")

Course standard en mm (po)

de 100 a 600 par tranches de
50 mm

(de 4 a 24 par tranches de 2”)

Course standard en mm (po)

de 100 a 600 par tranches de
50 mm

(de 4 a 24 par tranches de 2”)

Tension d'entrée (V CC) :
12, 24, 36, 48, 90

Tension d'entrée (V CC) :
115, 230

Tension d'entrée (V CC) :
115, 230

Applications typiques :
o (utriggers de pavage

o (Carters de tondeuses
professionnelles

o Rampes d'épandage
o |evage de benne de véhicules
tout terrain

e |evage de capots de moteurs
de bateaux

o Remplacement de vérin
hydraulique

e Equipement pour le batiment

Applications typiques :
e | eve capot de moteur

o Ftablis

o Applications intérieures
o Machines-outils

e Retournement des ceufs

Applications typiques :
o Applications intérieures
e Machines-outils

o (hauffage, ventilation
et climatisation (CVC)

o |evage de coffres
o Ftablis

P.28 a 31

P.24a27

P.32a35

www.thomsonlinear.com
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Caracteristiques relatives aux performances et aux applications

Les vérins Warner Linear couvrent
un large éventail d’applications

¢ Réglage en hauteur pour
voiturette de golf

¢ Relevage de lame de tondeuse
* Réglage de panneaux solaires
e Levage de bidon de 200 litres
* Réglage de valve incendie

e Bennes automatisées

e Table élévatrice a ciseaux

¢ Levage de capots de presses
a balles rondes

o Nettoyeuse de sol poussée
o Gapot moteur bulldozer
¢ Réglage d’écoulement laminaire

o Positionnement de la
signalisation batiment

 Positionnement des becs de
moissonneuse-hatteuse

 Positionnement des becs de
contre-batteur

* Réglage de la hauteur d’établis

o Positionnement des guides
latéraux de convoyeur

o Levage des balais de balayeuse
de rue

o Extension de compartiment pour
bus ou véhicules de tourisme

Fiahilité du fonctionnement

Conception compacte

Un vérin Warner Linear présentant une course de cinq
centimétres développe une force max. de 12 455 Nm
(2 800 livres), dans un espace réduit.

Sans maintenance
Les modeles sont lubrifiés pour fonctionner jusqu’a la fin de leur durée

de vie. Aprés leur départ de I'usine, les modeles ne requierent aucun réglage ni
aucune maintenance. Nos vérins fournissent des performances régulieres tout
au long de leur cycle de vie.

Une force égale dans les deux directions
Les vérins Warner Linear tirent et poussent ou levent
et abaissent des charges allant de 500 grammes

a plus d'1,2 tonne (12 455 Nm), sur une distance %
de 600 milimétres (24”) avec une force égale dans

les deux directions de la course.

D

Efficacité du fonctionnement

Les vérins Warner Linear se composent d’un moteur électrique complété par un train
d’engrenages et une vis-meére pour optimiser I'efficacité. Cette conversion directe de
I’énergie électrique en énergie mécanique produit un déplacement linéaire économique
et efficace. Les modeles sont parfaitement autonomes et leur installation ne requiert
qu’un minimum de matériel et de cablage.

Puissance de maintien de charge exceptionnelle
Les vérins Warner Linear déplacent aussi efficacement des charges en
tension ou en compression. lls maintiennent une charge stationnaire dans
les deux directions, alimentation coupée. Leur capacité de maintien
de charge statique excede toujours leur capacité de déplacement
de charge dynamique.

Avantages
¢ Ni pompe hydraulique, ni valve, ni tuyau, donc zéro fuite !

e Maintient la charge lorsque I'alimentation est coupée

e | es limiteurs de couple
évitent tout dommage
provoqué par les exces
de poids

e Simplicité d'installation
et d'utilisation

e Réglage facile pour le
contréle de position

e Des capteurs intégrés communiquent des signaux de position électrique

4 www.thomsonlinear.com



Caracteristiques relatives aux performances

Rohustesse et fiahilité

Les vérins Warner Linear integrent des composants tres résistants
et de qualité supérieure. lls sont congus pour fonctionner sans
panne. Engrenages robustes, lubrifiants synthétiques de qualité
industrielle et moteurs haute performance se combinent pour fournir
une capacité optimale et la plus grande valeur ajoutée a I'utilisateur
final. Les modéles sont scellés et étanches pour fonctionner

dans des applications extérieures mobiles et industrielles. Des
interrupteurs de surcharge thermique protegent le moteur ; la
protection standard trés efficace contre la corrosion protege nos
vérins de facon optimale.

Efficience énergétique

Le contrdle électrique assure des déplacements linéaires fluides
sans ajout de liquide, de tuyauterie ou d’autre composant onéreux.
Les vérins Warner Linear n’ont besoin d’alimentation électrique que
lorsqu’ils sont en mouvement. lis ne requierent aucune alimentation
électrique pour maintenir une charge stationnaire.

Systemes d’entrainement a vis-mere

Warner Linear équipe ses Vvérins de vis acmé, sans fin ou a billes,
extrémement efficaces. Les modéles utilisant des vis acmé ou sans
fin avec des écrous bronze ou plastique ne reculent pas lorsque
I'on coupe I'alimentation électrique. Le frein de maintien de la
charge bidirectionnel équipe tous les modeles a roulements a billes,
de maniere standard. La charge est ainsi maintenue en position
lorsque I'alimentation est coupée.

Vis a billes

Protection contre les surcharges

Les moteurs integrent des disjoncteurs thermiques dans leur
bobinage, qui coupent le moteur du vérin en cas de surchauffe
ou de surintensité. Le moteur se réinitialise automatiquement une
fois refroidi. Un limiteur de couple standard détecte si la charge
est excessive ou atteint la fin de course.

Remarque : en raison des contraintes de dimension, le modele
M-Track ne comportent pas de limiteur de couple.

Fusibles recommandés pour tous les systemes
Les fusibles doivent étre calibrés a 135 % du courant stabilise
a pleine charge.

Les vérins Warner Linear sont construits pour des performances optimales

Protection des composants et moteurs CC

Les moteurs CC produisent des pics importants de tension

et d’intensité lors de leur démarrage ou de leur arrét. Il est
recommandé d’équiper le moteur de diodes Zener téte béche
pour atténuer ces pics importants, avant qu’ils n’endommagent
les composants fragiles du systeme. Utiliser une diode Zener
20 V- 30V, installée téte béche sur un moteur 12 V CC

et une diode Zener 30 V- 40V, installée téte béche sur un
moteur 24 V CC. Consulter 'usine pour toute information
complémentaire.

Polyvalence

Grace a leur taille restreinte, les vérins Warner Linear se logent
dans les espaces les plus exigus et déplacent des charges

0a 12 455 Nm (0 a 2 800 livres). Leur capacité de maintien de
charge statique garantit qu’une charge reste en position lorsque
I’'on coupe I'alimentation électrique. Les rapports de transmission
génerent des vitesses allant de 7 a 50 mm (0,3 a 2 poucels]) par
seconde. Les modeles standard sont équipés de deux broches
paralleles. Il suffit de les cabler et de les mettre en marche.

lls sont autonomes, lubrifiés une fois pour toutes et congus

pour fonctionner de maniere réguliere et fiable dans toutes les
applications de levage/abaissement ou de poussée-traction.

Options de caractéristiques
personnalisées

e Déblocage manuel de I'entrainement direct

e Plusieurs valeurs d’embouts de montage

e Plusieurs valeurs de tension moteur CC

e Options moteur CC et CA

e Connecteurs de cables moteur

e Interrupteurs de fin de course — fixe ou réglable

e Sorties de la recopie de position (calibrage
0 a 10 V CC) - potentiometre et numérique

Egalement disponible
e Controles de boitiers commutateurs basiques

e Contrbles de position électroniques intégrés

www.thomsonlinear.com 5



Caractéristioues M-Track

Vérins pour usage réduit

Principales caractéristiques
e Taille compacte

* Conception optimale Interrupteur de fin de
ilité d'utilicati course intégral, de
* Facilité d'utilisation Les disjoncteurs thermiques maniere stz?ndard Aucun

et d'installation prés\ents dans le bobinage limiteur de couple requis.
protegent le moteur

Modeéles standard
M1

Rallonge de piston
en aluminium léger

Deux séries de quatre
bagues de roulement
renforcent la protection
et le soutien du piston

Interrupteurs de fin

de course scellés Un potentiometre

facultatif garantit la
précision et la régularité
de la recopie de position

Chape arriere
intégrée pour
montage facile
des broches

Reprise de charge
axiale renforcée

Conception d'engrenages
compacts pour s'intégrer
aux espaces les plus exigus

IP69K et immersion temporaire

Soufflet étanche en néoprene disponible sur demande.
Voir les dimensions pages 9 et 10. Consulter I'usine
pour les détails de vente.

6 www.thomsonlinear.com



Configurateur M-Track

Comment choisir ?

Premiére étape — déterminer la charge et la longueur de course
nécessaires

Utiliser le Guide de sélection rapide pour identifier le modéle qui
développe la capacité de charge et la longueur de course que
requiert votre application.

Deuxiéme étape - Identifier le type de moteur et la tension
Sélectionner un moteur CC et une tension.

Troisiéme étape — Confirmer la vitesse et la puissance
absorbée nécessaires

Utiliser les tableaux prévus. Confirmer que la vitesse et la
puissance absorbée du modele conviennent a I'application visée.

Quatrieme étape — Confirmer le facteur de service pour
I'application
A pleine charge, les vérins présentent un facteur de service de

25 %. temps de
. L fonctionnement
Le facteur de service désigne le volume de
temps de

fonctionnement +
temps d’arrét

Un modele fonctionnant 15 secondes doit
étre coupé 45 secondes.

Restrictions importantes relatives aux unités

Il convient de tenir compte du chargement latéral et des
charges accidentelles lors de I'analyse de I'application
utilisant le vérin. Il est impératif que la conception pertinente
de la machine élimine tout chargement latéral et montage en
porte-a-faux. Le chargement latéral réduit considérablement
la durée de vie du modeéle. Les vérins supportent des
charges accidentelles limitées, mais il est recommandé

de les éviter, autant que possible. (Voir les instructions de
montage — généralités, page 71).

Cinquiéme étape — Options

Les modeles M-Track comprennent des interrupteurs de fin
de course, de maniere standard. Concernant la recopie de
position, il est possible d’installer en usine, un potentiometre
a membrane linéaire de 12 K. L’évolution de la valeur du
potentiometre traduit le mouvement du vérin, pour les modéles
que I'opérateur machine ne peut pas voir.

Configurateur M-Track

M1 - D012 - 0050 -

Référence du vérin
M1 - M-Track 1

Type de vis
A = vis acmé

Options relatives
a linterrupteur
de fin de course

L—  Interrupteurs de fin

Options relatives a la
tension du moteur

de course compris

D012-12V CC
D024 24V CC

Capacité de charge

0025 —111 Nm (25 livres)
0050 —222 Nm (50 livres)
0100 —445 Nm (100 livres)
0165 —734 Nm (165 livres)

Remarque : toutes les charges
nominales ne sont pas standard
pour toutes les unités.
Consulter la page correspondant
a I'unité pour plus de détails.

Potentiométre

Longueur de course L
P - Avec potentiometre

01— 25mm (1) N-  Sans potentiométre
02— 50mm (2)

04— 100 mm (4)

06— 150 mm (6")

08— 200 mm (8") Pour commander un
10— 254 mm (10°) soufflet de protection
12— 300 mm (12

Remarque : toutes les
longueurs de course ne sont
pas standard sur toutes les

unités. Consulter la page
correspondant a I'unité pour
plus de détails.

détails de vente.

Scanner pour visionner !
Vidéo: Sélection d’un vérin linéaire
https.//p.widencdn.net/ydtpk6

Consulter I'usine pour les

www.thomsonlinear.com
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M-Track 1

Vis acmé moteur GG

Caractéristiques

e Un entrainement par vis acmé déploie une
force max. de 734 Nm (165 livres) a un
taux d’extension min. de 6,35 mm (0,25")
par seconde.

e Le baitier en alliage d’aluminium anodisé
résiste a la corrosion et protege des
impuretés, de la poussiere et de I'humidité.

¢ Plage de température de
fonctionnement de -26 °C a +65 °C (de
-20 °F a +150 °F) ; possibilité de -40 °C a
+80 °C (de -40 °F a +185 °F).

e Longueur de course standard 50, 100,
150, 200, 254, 300 milimétres (17, 27, 47,
6”, 8", 107, 12").*

¢ ’interrupteur de fin de course interne
arréte I'unité en fin de course.

¢ | e potentiométre facultatif apporte une
recopie de position.

Charge nominale max. de 734 Nm (165 livres) * IP65K statique, IP65 dynamique.
Vitesse de course max. 45 mm (1,75”)/s * Immersion temporaire avec soufflet

Compacts, parfaitement autonomes et étanches, les modeles
M-Track 1 conviennent aux utilisations dans les espaces restreints
sans sacrifier la puissance ou la capacité. La charge et la longueur

de protection (voir page 10).

e | e piston ne tourne pas pendant le
fonctionnement, mais peut étre tourné
aux fins du montage.

de course apportent des solutions a tout un éventail d’applications

d’usage normalement intensif.

Sur le plan fonctionnel, les vérins M-Track 1 sont facilement
interchangeables avec des vérins pneumatiques ou hydrauliques

Applications typiques

Applications de charge Iégere et sur de courtes
distances, comme :

de puissance comparable, dans des applications d’usage

e Réglages de valves et d’évents

normalement intensif. Ce vérin assure une performance réguliere
et répétable, y compris dans des applications dont les conditions
de fonctionnement présentent des températures extrémes, une

e Positionnement de levage ou de bascule
de charge légeére

hygrométrie tres élevée ou une atmosphere empoussiérée.

Caractéristiques techniques

Capacité de charge

Vitesse a pleine charge
Tension d’entrée

Capacité de charge statique
Longueur de course

Chapes

Facteur de service

Plage de température de
fonctionnement

Environnement
Interrupteur de fin de course
Potentiométre

e |nterventions sur des étaux de serrage

*REMARQUE : une course de 1 pouce avec un
potentiometre aura une longueur de course rétractée de
2 pouces et une résolution de signal réduite.

222 Nm (50 livres) 445 Nm (100 livres)
20 mm/s (0,80”) 11 mm/s (0,45")
12 ou 24 V GC pour tous nos modeles

734 Nm (165 livres)
6 mm/s (0,25")

45 Nm (111 livres)
45 mm/s (1,75”)

135 Nm (300 livres) pour tous nos modéles
50, 100, 150, 200, 254, 300 mm (1", 2", 4", 6”, 8", 10” et 12”) pour tous nos modeéles*
6,4 mm de diametre (0,25")
25 % pour tous nos modeles

de -26 °C a + 65 °C (de -20 °F a +150 °F) pour tous nos modeles ;
possibilité de -40 °C a +80 °C (de -40 °F a +185 °F)

IP65 dynamique, IP69K et immersion temporaire avec soufflet de protection
Interrupteurs de fin de course fixes installés sur tous nos modeles, de maniére standard
Potentiometre a membrane linéaire, facultatif sur tous nos modeles

8 www.thomsonlinear.com




M-Track 1

pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
Course 2 50 4 100 6 150 8 200 10 254 12 300
M-Track
A (sans POT) 6,22 158 8,23 209 10,24 260,1 12,24 310,9 14,25 362 16,26 413
A (avec POT) 7,55 1918 9,57 2431 11,57 293,9 13,58 3449 15,58 395,7 17,58 446,5

Remarque : longueurs de course spéciales sur demande ; longueurs de course exprimées en valeurs métriques, uniquement a titre indicatif

[« A »] ) )
« A» RETRACTE
TOLERANCE DE COURSE
IS +/-0,078 [1,98]
- [T7]
1994 -~ 13l [33]
-0.051 36
+.000 130 [16.4]
0.785 " 5
V \
| }
6.58 [38.10] f
[6.43 ] 0 1.500 [6.579}
0 2 THRU S
253 f (95] 20 g THRU
. - .
CONNECTEUR MALE DELPHI PACKARD 8911773 38
CORPS 6294511 BORNES (2) CONNECTER (+) AU (974]
ET (-) AU NOIR POUR COMMANDE EN EXTENSION 147 o “E?-gl .

TOUTES LES DIMENSIONS SONT
NOMINALES, SAUF MENTION
CONTRAIRE

Mesures en pouces (métriques).

POTENTIOMETRE

e [ a course et la tolérance de course sont basées sur un
modele exempt de charge, fonctionnant a +/-0,5 V CC
de la tension nominale, a une température ambiante de
21 °C (70 °F). Remarque : I'usure normale, les écarts

de température et les variations de charge impactent la
tolérance de course. Si la tolérance de course constitue
un critere stratégique, nous recommandons d’évaluer le
modele retenu en situation réelle dans 'application en
question.

e La dimension de rétraction broche a broche et la
tolérance de rétraction sont basées sur un modele exempt
de charge, fonctionnant a +/-0,5 V CC de la tension
nominale, a une température ambiante de 21 °C (70 °F).
Remarque : 'usure normale, les écarts de température et
les variations de charge impactent la tolérance de course.
Si la dimension de rétraction broche a broche constitue
un critere stratégique, nous recommandons d’évaluer le
modele retenu en situation réelle dans I'application en
question.

e || est autorisé de procéder a la rotation max. d’un tour
complet de la rallonge pour faciliter le montage. Tourner la
tige dans le sens des aiguilles d’'une montre jusqu’a ce
qu’il soit parfaitement installé dans I'unité. Le tourner dans
le sens inverse des aiguilles d’une montre (360 degrés
maximum) pour aligner les axes de montage.

PAS DE CONNECTEUR SUR LES MODELES AVEC

e | es points de montage de I'application doivent permettre
au vérin de se déployer et de se rétracter totalement afin
de garantir le fonctionnement efficace des interrupteurs

de fin de course internes. Si cela n’est pas possible, il

est impératif d’adopter une autre méthode pour arréter le
Verin.,

e Sile vérin rencontre un obstacle a mi-course sans
pouvoir atteindre I'interrupteur de fin de course interne, |l
cale. Un disjoncteur thermique interne protege le moteur
de tout dommage éventuel provoqué par le calage ou la
surchauffe en cas de facteur de service excessif. Apres
déclenchement, il se réinitialise automatiquement apres
un court délai. Le disjoncteur thermique est calibré pour
protéger le moteur lorsqu’il cale. Il n’est pas congu pour
protéger d’autres organes du circuit.

e Warner Linear recommande d'installer des fusibles externes
de 6 A max. pour protéger les moteurs de 12 V CC et de
3 A max. pour ceux de 24 V CC. Tout dispositif connecté
au vérin doit étre adapté pour résister a la consommation
électrique du vérin ou étre parfaitement isolé du circuit.

www.thomsonlinear.com 9



M-Track 1 avec soufflet de protection

Application avec soufflet en caoutchouc

Caractéristiques

e Mémes caractéristiques que le modéle
M-Track

e Soufflet de protection pour immersion
temporaire

Applications typiques

Applications de charge légere et sur de
courtes distances, comme :

¢ Blocage du différentiel UTV

e Rapports de transmission

) 0
pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm
M-Track avec Course 2 50 4 100 6 150 8 200 10 254 12 300
soufflet LN/LP A 9,48 241 9,48 241 11,48 292 13,48 342 15,48 393 17,48 444
B 11,48 292 13,48 342 17,48 444 21,48 546 25,48 647 29,48 749
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
«A» RETRACTE
By E[ENDU —————————————————— B>
e g [77]

[38.2] 30 [8.3]
g . : o -

~-—B— 150 {RIN RENIFLARD SERVANT A 33

LARGEUR DU CORPS

'

NN
* ) PN [65]
733 ) 025
2,89 VERIN SOUFFLET

] (ENV)

HAUTEUR DE CORPS |

52.2
2.05

A

[19.9]

TOUTES LES DIMENSIONS SONT
NOMINALES, SAUF MENTION CONTRAIRE

Mesures en pouces (métriques).

REMARQUE : LONGUEUR DE COURSE 51 MM (2”) indisponible avec un soufflet en caoutchouc.

*%2} (ENV) OPTIMISER LA MISE A L'AR
: : [95] g
[33] 38

.79 TIGE

N =

“ i p 6.50
[457] / {6.35}
@1.80 AUX DEUX [ 2% 256 THRY
g L [s381] 250
EXTREMITES B150
[106.2] >
418

Alternative : utiliser une longueur de course de 101 mm (4”) en fixant les limites de fin de

course a 51 mm (2")
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M-Track 1

= = = \jtesse

Appel de courant

Capacité de charge 25 livres

Courhes de performances (mesures impériales)

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Pour les mesures en métrique, cf. page 12.

M1-D012-0025

M1-D024-0025

2 174 _ 1 174
) [-+)
S~ B N~ g
< 175 < / b 8 <0875 < / 1n g
| ~ 2 ‘l‘ ~ P
S 15 S e P wE o35 S o P 168 5
5 N ® s N 3
8 < 165 3 8 ~ 165 3
8125 ~ >4 & 806 ~ > 2
3 / S e g 3 / S o 162 @
2 4 -~ > 12 g5 ~ >e ;
159 @ - 159 3
/ T~ ~ § / SS §
0.75 156 S 0.375 3 156 =
0 5 10 15 20 25 5 10 15 20 25
Charge — livres Charge — livres
Capacité de charge 50 livres Pour les mesures en métrique, cf. page 12.
M1-D012-0050 M1-D024-0050
25 1.005 & 1.25 1.005 =
~< N .
< 2 S ~ § < 1 S ~ §
! ~ 0995 | ~ / 0995
L - / 4 1 - :
~ Pl ~ P
g15 N / 0% 8 5078 ST 099 8
8 ~ 3 8 ~ 3
. 1 ~ 0985 S o 0. 7 ~ 0985 S
—_ -~ w —_ ~ w
g // ~o (- // S~ 0s =
<05 = < g <02 = ~< 3
~ d 0.975 g:_a S 0.975 ‘g:-a
0 097 = 0 097 ~
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Charge — livres Charge — livres
Gapaclte de charge 100 livres Pour les mesures en métrique, cf. page 12.
M1-D012-0100 M1-D024-0100
45 07 & 2.25 07 &
4 [~ ~ / g 2 I~ ~ / g
< .5 S o ,/ 066 8 <75 S o ,/ 066 8
X -~ s . ~ »
€ S / g ¥ S / g
g 3 < 062 o £ 15 < 062 o
g 25 } S B } E
- ~ =] . T~ =}
3, 7 h I w8y B 7 S o 058 o
Eis e S T EBum e S T
<< . S
~ 054 o -~ 054
1 '/ < 4 05 '/ =< g
0.5 05 = 0.25 05 =
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Charge - livres Charge - livres
capaclte de charge 165 livres Pour les mesures en métrique, cf. page 12.
M1-D012-0165 M1-D024-0165
35~ 043 & 175~ 043 o
~ 7 2 ~ T 2
3 RS e 042 8 15 < — 042 8
<< -3 << @
~ / 3 < / a
! ~ A Y ! ~ A Y
25 - 0 8 E125 ~ oM g
s ~ / - s ~ / o
2 S s 3 S < g
8 2 — - 04 2 8 1 — - 04 3
@ ~| 2 @ = =
ES] ~ Y ° ~ 7]
5 15 < 039 & 075 039 &
Qo - Q ~ -
3 T~ ! = ~ I
1 038 % 05 S 038 &
~ g N 4
0.5 037 = 0.25 037 =
0 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 165 0 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 165

Charge - livres

Charge - livres
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M-Track 1

Courbes de performances (mesures metrigues)

*
Mesures
*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Capacité de charge 111 Nm

= = = \jtesse
Appel de courant

Pour les mesures en impérial, cf. page 11.

M1-D012-0025

44

43

42

4
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Capacité de charge 223 Nm

39
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M1-D024-0025
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Pour les mesures en impérial, cf. page 11.
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25 255 5 1.25 255 5
S~ %4 E RS %4 5
~ 8 ~ - 8
< 2 ~S ~ %538 < 1 ~TS ~ 253 8
= S / 528z SS / 52 &
= . = N
€15 e g Eon < e
g / 515 3 / 2513
3 1 ~ S~ 5 = 2 05 7 RS 5 =
-~ g ~
] // S o 29 4 3 // S o 29 &
o ~ o ~
<05 / ~ < 248 E < 0.25 / ~ < 24.8 E
~ 71’1 ~ 71
0 246 @ 0 246 &
0 45 89 134 178 223 £ 0 45 89 134 178 223 £
Charge — Nm Charge — Nm
Capaclte de charge 445 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 11.
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. _~ = ) 7 g
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<C ~ 3 << ~ 7]
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Caractéristinues B-Track

Vérins pour usage tres intensif

Principales caractéristiques
e Etanche aux intempéries

Moteurs haute performance

Peut accélérer jusqu’a 2"/s

La conception efficace de la
transmission réduit la charge de
roulement du moteur. Matériaux
des engrenages choisis pour leur

haute résistance a |'impact et
leur haute durabilité. Le profil de
I'engrenage est optimisé pour
fonctionner silencieusement.
Des lubrifiants synthétiques
haute performance sont utilisés
sur toute la durée de vie.

Transfert de charge linéaire breveté
Piston a paroi épaisse et tube externe

Capacité max. 12 455 Nm (2 800 livres)

Modeles standard
K2v, K2, K2x, K2ac, K2xac

Modéles facultatifs

K2pL/K2xpL Connexion du piston filetée pour Embouts de
K2Js/K2xJs ajouter des embouts facultatifs. montage traités
K2RrA Nitrotec® pour

Le carter de transmission en aluminium
extrémement résistant assure une
dissipation calorifique optimale.

Les boulons de fixation en acier
inoxydable extrémement résistant
garantissent une capacité de charge
élevée. Scellé avec des joints toriques
pour utilisation sous projections d'eau.

Frein de maintien
bidirectionnel

sur les modéles
K2x, de maniere
standard.

Joints racleurs pour tige

sur piston hydraulique avec
coussinets de bielle sur la
totalité de la rallonge de
piston pour un fonctionnement
fluide et une grande capacité
de charge latérale.

La configuration
d'écrous de type
roulement a billes,
Bronze ou Delrin®
améliore la capacité
de charge et les
performances.

les consolider
et renforcer la
résistance a la
corrosion.

Le guide de palier d'extrémité
a vis unique (breveté)
garantit une extension en
douceur, une grande capacité
de charge latérale et facilite
la relubrification de la vis.

Déblocage
manuel
intégre,
standard.

6 orientations de montage possibles.

Limiteur de couple
mécanique pour protéger
la fin de course et en cas
de surcharge.

Les embouts de montage traités Nitrotec® dotés de
joints toriques étanches intégraux renforcent |'étanchéité
aux intempéries et |a résistance a la corrosion. Il existe

La conception linéaire brevetée transfere les charges
vers les embouts de montage via le plateau rotatif
monté sur roulement a billes. Le transfert de charge
efficace réduit le bruit et I'appel de courant.

La rallonge de piston en
acier traité Nitrotec®
apporte 40 % de section
transversale renforcée
par rapport aux produits
concurrents.

La rallonge a paroi épaisse présente une
section transversale 30 % plus résistante
que les produits concurrents.

Le module de contréle électronique facultatif
dispose de limiteurs de course électroniques
intégraux et de connexions d'alimentation
électrique. Régulateur de couple réglable
facultatif. Pour toute information
complémentaire, voir la section Controles.

Moteurs a double roulement a billes

scellés pour usage intensif

e Reéinitialisation automatique du
disjoncteur thermique

® Remplacement aisé sur le terrain

e 12,24, 48 ou 90 V CC disponibles
(autres tensions disponibles sur
demande)

e Connecteur Packard 56, standard ;
autres connecteurs disponibles

e Ftanche aux projections d'eau

e Engrenages a pignons de fixation solide

e Lubrification définitive des roulements

1
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Configurateur B-Track

Comment choisir ?

Premiére étape — déterminer la charge et la longueur de
course nécessaires

Utiliser le Guide de sélection rapide pour identifier la gamme de
modeles qui développe la capacité de charge et la longueur de
course que requiert votre application.

Deuxiéme étape — déterminer le rapport de transmission
Sélectionner le rapport de transmission dans le tableau de
résultats correspondant au courant d’appel autorisé et a la
charge nécessaire.

Troisiéme étape - identifier le type de moteur et la tension
Sélectionner un moteur CC et une tension.

Quatriéme étape - type de moteur
Sélectionner M pour un moteur protégé par allumage (uniquement
en 12 V CC). Sélectionner la tension moteur nécessaire.

Cinquiéme étape — Confirmer le facteur de service pour
I’application

A pleine charge, les vérins présentent un facteur de service de
25 %. Le facteur de service désigne le rapport entre le volume
de temps de fonctionnement et le temps de refroidissement. Un
modele fonctionnant 15 secondes doit étre coupé 45 secondes.

Sixieme étape — sélectionner le type d’écrous
Sélectionner les écrous selon le modele retenu. (Les modeles
K2x sont tous équipés de roulements a billes.)

Septiéme étape - sélectionner la longueur de course
Choisir la longueur standard dans le tableau. Consulter I'usine
pour toute longueur spéciale.

Huitieme étape — sélectionner I'orientation des embouts de
montage
Laisser vierge pour |'orientation standard.

Restrictions importantes relatives aux unités

I convient de tenir compte du chargement latéral et des charges
accidentelles lors de I'analyse de I'application utilisant le vérin.

Il est impératif que la conception pertinente de la machine
élimine tout chargement latéral et montage en porte-a-faux.

Le chargement latéral réduit considérablement la durée de vie
du modele. Les vérins supportent des charges accidentelles
limitées, mais il est recommandé de les éviter, autant que
possible. (Voir page 71.)

Configurateur B-Track

K2x Plx G20 - 12V M - BR 04 - R120
Reférence du verin Rapports de Type d’écrou* Longueur de course Alignement des
Kax transmission Vierge —  K2x 04— 100 mm@" montages de base
k2 630 =301 BR - Ecrou bronze 06— 150 mm(8") Vierge — Standard
= G20 =201 BRL—  Ecrou bronze ~ long 08— 200 mm(3) R30—  Montage 30°
G10 =101 DN - Ecrou Delrin® 12— 300 mm(12") R60—  Montage 60°
G05 =51 . N 18- 450 mm(18”) R90-  Montage 90°
BRLestcompatiie 2iec K2X 1 | 24— 600 mm 24) R120—  Montage 120°
R150 - Montage 150°
Tension moteur
12V -12 volts o |
Modele de contrdle 28V 240l 90 ° =R90
P1.x Interrupteur de fin de 120 ° =R120
course fixe 36V —36 volts
P2.x  Recopie de position 48V — 48 volts
EP1.x Interrupteurs de fin 60 ° =R60 150 °=R150
de course réglables 90 V- 90 volts
RP  Commutation faible /
(k2. Indisponible) N=TISTS 30 ° =R30
Remarque : consulter les pages 230V —230 volts / -
relatives aux contréles pour
obtenir une liste complete des STANDARD
références des modeles.
Type de moteur
M- Moteur protégé par
allumage
Pour un moteur standard,
laisser vierge.
Scanner pour visionner !! CL EMPLACEMENT CL
Vidéo: Sélection d’un vérin linéaire D'AXE DE CHAPE

https.//p.widencdn.net/ydtpoké
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B-Track K2u.

Vérin pour usage normalement intensif, moteur CC, vis acme

Charge nominale max. 2 669 Nm (600 livres)
Vitesse de course max. 25 mm (1”)

Ce modele de valeur appartient a la gamme B-Track et convient idéalement

Caractéristiques

¢ Revétements de protection et joints
toriques partout

e Conception d’écrou et de vis hybride,
aucun besoin de frein

e Limiteur de couple avec détente a billes

¢ Longueurs de course de 50 a 300 millimetres
2a12

e Capacités de charge max. 2 669 Nm
(600 livres)

¢ Vitesses max. course de 68,58 mm/s
(2,7"./s)

¢ Disjoncteur thermique intégré au moteur
e Construction en paroi épaisse

e Moteurs avec double roulement a billes
e Engrenages traités contre la chaleur

e Guidage de tige robuste

Applications typiques

aux applications les plus exigeantes, qui ne requierent pas les capacités pleine o Oyverture/fermeture de vanne

charge des modeles K2 standard. Le modéle K2v! utilise une configuration
de roulement a billes en bronze pour le transfert de charge interne, ce qui
confere un avantage économique important tout en préservant les capacités

de performance pour usage intensif de la gamme B-Track.

Les embouts de montage et les pistons du modele K2vl sont revétus d’une

Levage de carters pour tracteurs et
applications mobiles

Levage de fauteuils roulants et de scooters

e Levage de capots de bennes et de réservoirs

protection Nitrotec® contre la corrosion, les tubes externes et les couvercles e Engagement d’embrayage moteur a distance

du carter de transmission sont revétus d’une peinture en poudre de haute

performance. Ces revétements garantissent une totale étanchéité aux intempéries
et une finition durable pour des années de fonctionnement sans maintenance.

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service

¢ Qualification statique maximale : 13 345 Nm
(8 000 livres) Statique (charge en ligne)

e Consulter le tableau des performances pour connalitre les
capacités de Charge/Courant/Vitesse

e Tolérance de longueur de course : 1,52 mm (+/- 0,06”)

e | e moteur est protégé par un disjoncteur situé dans
le boitier moteur et qui se réinitialise automatiquement
(température/courant/temporisation)

e Parametres du limiteur de couple : + 25 % au-dessus de
la charge dynamique

e | e facteur de service varie selon le temps, la température
et la charge ; respecter les instructions suivantes :
- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps
d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité
- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la
capacité
- 10 % max. temps de fonctionnement/90 % temps
d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 % de la
capacité
(Les profils de charge/course permettent de procéder
a certains réglages a partir de ces instructions.)

Environnement de fonctionnement

* Plage de temp. ambiante :
de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F)

e Boitier et joints résistants aux intempéries (IP69K
statique, IP65, 250 heures pour le brouillard salin,
500 heures pour les pieces peintes)

e Tension opérationnelle normale : de 10 a 16 V CC
(valeurs nominales a 12 V CC normales)

Contrdle/Connexions

e Cable torsadé de section 14, de type UL 1230 avec PVC
Cat. d’isolation F 105 °C

e Utiliser un interrupteur de contact momentané bipolaire/
bidirectionnel pour controler I'opération d’extension/
rétraction (ON)-OFF-(ON) DPDT

e Connecteurs :
- série Packard 56 ou Delphi Weather-Pack
- série Packard 56 avec 56 lames adaptées
(#2984883 & #2962987)
- série Delphi Weather-Pack (#121015792 & #12010973)
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B-Track K2u.

= = = \jtesse
= Appel de courant

Capacité de charge 200 livres

Courhes de performances (mesures impériales)

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Pour les mesures en métrique, cf. page 26.
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B-Track K2u.

Courhes de performances (mesures metrigues) [ = = = vitesse

Mesures* Appel de courant

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Capacité de charge 890 N Pour les mesures en impérial, cf. page 25.
K2vLG05-12VDC K2vLG05-24VDC
25 85 125 85 o
=} =}
S 80 § ™~ 80 5
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] sL / [ | ~ / [
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I~ 505 o 50 =
~
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Capacité de charge 1 335 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 25.
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Capaclte de charge 2 670 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 25.
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B-Track K2u.

Dimensions
)
B-Track pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces | mm pouces | mm
-1rac
K2 Course 2 51 4 102 6 152 8 203 10 254 12 305
VL
A 8,32 211,3 10,32 262,1 12,32 3129 14,32 363,7 16,32 4145 18,32 465,3
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
[«A»£3,18)
«A» = 0,125 TOLERANCE
DE COURSE RETRACTEE IS
[78.630.38] +/- 0,060 [1,52]
3.08+.015 i 1 '403i8'138] [13.46+0.38]
" 450+.015 —
139512013 bogo *3%] 530015
154+,005 —
0 [16.63+152] +012 [14.87+0.56]
[28.58 _0‘08] T T 6080 02000~ g 585022 |
01125 +30 pis- —
TON) A
[25.40+0.38]
[148.88+0.43] @ E - \ @ﬂ £1.000+.015
5.861+.017 / : \ ) T
2] 1 i
ety 12’239 CABLES NUS
43214012 : } 1
3 0363 THRU [635+03] ﬁ /-
AUX DEUX +01 ||
EXTREMITES A 02507 g —
10"/[254] LONGUEUR CABLE CONNECTER (+) [24.24+0.46]
AU CABLE GRIS & (-) AU CABLE NOIR POUR T 1 ~ 9544018
COMMANDE EN EXTENSION DU CONNECTEUR DU
TOUTES LES DIMENSIONS SONT VERIN PACKARD 56 175t6:50g
NOMINALES, SAUF MENTION ot
CONTRAIRE
Mesures en pouces (métriques).
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B-Track K2

Vérin pour usage intensif, moteur CC, vis acmeé

e

b

Ce

lllustration avec I'option :
interrupteur fin de course réglable

Charge nominale max. 6 672 Nm (1 500 livres)
Vitesse de course max. 25,4 mm (1”)/s

Le K2 est le modele de base de la catégorie B-Track. Il comprend la
conception de transfert de charge linéaire brevetée, qui assure une capacité
de charge tres importante dans les usages intensifs, une optimisation
opérationnelle, un faible encombrement, une protection efficace contre la
corrosion et les projections d’eau, ainsi qu’une lubrification synthétique de
grande qualité durable a vie, le tout pour un prix qui reste abordable.

Le modele K2 utilise un robuste écrou bronze ou Delrin® assorti d’une
vis de style acmé hybride, ce qui génére une capacité d’'impact élevée
et prolonge la durée de vie de la vis. Moteurs a double roulement a billes
pour usage intensif, engrenages renforcés, joints toriques et systeme de
coussinets de bielle pour rallonge de piston afin d’assurer les meilleures
capacités de sa catégorie.

Il existe désormais un interrupteur de fin de course réglable facultatif.
Ce dispositif est installé dans une conduite sur le tube externe et est
protégé par un capot sur mesure. |l se retire facilement pour permettre

a l'opérateur de régler la longueur de course a la position souhaitée, dans
la plage de course autorisée. |l suffit de soulever le capot, de dévisser la
vis de fixation et de glisser 'interrupteur dans la position souhaitée.

Caractéristiques

A

Revétements de protection et joints
toriques partout

Systéme de charge linéaire breveté

Conception de vis et d’écrou de type
acmeé hybride, aucun besoin de frein
Limiteur de couple avec détente a billes
Longueur de course de 50 a 600 mm

(2 a24”

Capacités de charge max. 6 672 Nm

(1 500 livres)

Vitesses max. course de 68,58 mm/s
(2,77/s)

Disjoncteur thermique intégré au moteur
Construction en paroi épaisse

Moteurs avec double roulement a billes
Engrenages traités contre la chaleur
Guidage de tige robuste

Moteur facultatif de 90 V CC pour usage
avec le contrdle SBC-AC (IP54)

Montage sur mesure options disponibles

pplications typiques

Levage de moteurs et de plateformes, usage
intensif

Levage de carters pour tracteurs et
applications mobiles

Positionnement d’établis

Levage de fauteuils roulants et de scooters
Levage de capots de bennes et de réservoirs
Ouverture/fermeture de vanne

Scanner pour visionner !

Comment ajuster les interrupteurs de fin
de course sur un vérin K2 ou K2X avec

-'I.E

https://p.widencdn.net/imzc9v

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service Environnement de fonctionnement

e Qualification statique max. : 13 345 Nm (3 000 livres)
Statique (charge en ligne)

e Consulter le tableau des performances pour connaitre
les capacités de Charge/Courant/Vitesse

e Tolérance de longueur de course : 1,52 mm (+/-0,06”)

e | e moteur est protégé par un disjoncteur situé dans
le boitier moteur et qui se réinitialise automatiquement
(température/courant/temporisation)

e Parametres du limiteur de couple : + 25 % au-dessus de
la charge dynamique

e | e facteur de service varie selon le temps, la température
et la charge ; respecter les instructions suivantes :
- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps
d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité
- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la
capacité
- 10 % max. temps de fonctionnement/90 % temps
d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 % de la
capacité

* Plage de temp. ambiante :
de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F) ;
possibilité de - 40 °C a + 80 °C (-40 °F a +176 °F),
sur demande

e Boitier et joints résistants aux intempéries (IPE9K statique,
IP65, 250 heures pour le brouillard salin, 500 heures pour
les pieces peintes)

e Tension opérationnelle normale : de 10 a 16 V CC (valeurs
nominales a 12 VV CC normales)

Contrdle/Connexions

e Cable torsadé de section 14, de type UL 1230 avec
isolation PVC, cat. F 105 °C

e Une spirale couvrante protege les cébles de I'abrasion

e Utiliser un interrupteur de contact momentané bipolaire/
bidirectionnel pour contréler I'opération d’extension/
rétraction. (ON)-OFF-(ON) DPDT

e Connecteurs :

- série Packard 56 ou Delphi Weather-Pack
- série Packard 56 avec 56 lames adaptées

(#2984883 & #2962987)

(Les profils de charge/course permettent de procéder
a certains réglages a partir de ces instructions.)

- série Delphi Weather-Pack
(#121015792 & #12010973) sur demande
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B-Track K2

= = = \jtesse
Appel de courant

Capacité de charge 300 livres

Courhes de performances (mesures impériales)
Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Pour les mesures en métrique, cf. page 30.

Vitesse — IPS (pouce par seconde)

Vitesse — IPS (pouce par seconde)

Vitesse — IPS (pouce par seconde)

Vitesse — IPS (pouce par seconde)

K2G05-12VDC K2G05-24VDC
25 3 = 125 3
/ § ™ ~
<20 7 275 8 < 10 ~ _~ 2.75
| // 2 ) -~ - / /
= 25 8 & ~ 25
g15 - z; g5 >
8 ~ 253 8 /< ~ 225
10 S« s 35 ~ =
= S o 2 & B / S s 2
=% ~ n = / ~
~
<5 ~ @ <25 =~
- 175 & L~ . 1.75
D
0 15 = 0 15
200 250 300 0 50 100 150 200 250 300
Charge - livres Charge — livres
Capacité de charge 600 livres Pour les mesures en métrique, cf. page 30.
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£ T g g T 7
S 15 115 €75 >~ 11
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g S T B =
<5 ~ 07 & <25 ~ > 07
S 2 / ~
0 055 0 05
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capac|te de charge 1 200 livres Pour les mesures en métrique, cf. page 30.
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7 .1 ~ P .
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< foa 3 ~ ~J fos
0 034~ 0 034
800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Charge - livres Charge - livres
Gapaclte de charge 1 500 livres Pour les mesures en métrique, cf. page 30.
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§15 // 04 8 § 75 > < // 0.4
8 / 3 8 /
S10 S o 038 = o 5 ~ 0.38
-— -~ w = —_— -~ -
[7) -~ o [ -~
g S 0% g / ~ 0.36
<5 ~ @ <25 — S <
S| fox g _— < o
0 032 = 0 0.32
900 1200 1500 0 300 600 900 1200 1500

Charge — livres

Charge — livres
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B-Track K2

Courhes de performances (mesures metrigues)
Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Capacité de charge 1 335 Nm

= = = \jtesse

Appel de courant

Pour les mesures en impérial, cf. page 29.

K2G05-12VDC K2G05-24VDC
25 g 125 76
N = N o / -
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Capaclte de charge 5 340 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 29.
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B-Track K2

Dimensions
pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
B-Track K2 Course 2 51 4 102 6 152 8 203 10 254 12 305
A 8,32 211,3 | 10,32 | 262,1 | 1232 | 3129 | 1432 | 3637 | 16,32 | 4145 | 18,32 | 4653
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
B-Track K2 | Course 14 356 16 406 18 457 20 508 22 559 24 610
A 20,32 | 5161 | 2232 | 5669 | 24,32 | 617,7 | 29,32 | 7447 | 31,32 | 7955 | 33,32 | 8463
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
[«A>]+3,18
«A»+ 0,125 RETRACTE
COURSE NOMINALE 0,091 [2,31]
s ” ‘\/\—>
 PLUS LONGUE QU'ANNONCEE
[78.23:038] TOLERANCE + 0,036/-0,005 [+0,91/- 0,13]
— et
e 00U+,
[39.120.13] (8314152 [50 0 +0.30]
1540005 [28 53 0 ] — LU [1487:056]  _|
‘ ‘0-8630 _ e 0 2.000 +886 586+.022
0 1125 Tgg3 (PISTON) ' —
- —1
= l
_ [25.40£0.38]
[148.68:0.43) [ 12.93 ] p Q I 01.000+.015
5.861.017 1278
(109.76:0.30] D 3 A DELX
7610, 503 " =
43212012 A , CABLES [6354%3] —1 |
©) EXTREMITES PROTEGES PAR UN I
i ENROULEMENT DE 0250 g ——
10"/[254] LONGUEUR CABLE SPIRALE NOIRE (24242046
CONNECTER (+) AU CABLE r — G0t
GRIS & (-) AU CABLE NOIR -
POUR COMMANDE EN
TOUTES LES DIMENSIONS SONT ~ EXTENSION DU CONNECTEUR (17508
DU VERIN PACKARD 56 6.969-.200

NOMINALES, SAUF MENTION
CONTRAIRE

Mesures en pouces (métriques).
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B-Track K2 CA

Vérin pour usage intensif, moteur CA, vis acme

Caractéristiques

e Revétements de protection et joints
toriques partout

e Systéme de charge linéaire breveté

e Conception d’écrou et de vis hybride,
aucun besoin de frein

e Limiteur de couple avec détente
a billes

¢ Longueurs de course de 100
a 600 millimetres (4 a 24”)

e Capacités de charge max. 4 893 Nm
(1 100 livres)

e Vitesses max. course de 25,4 mm/s (1"/s)

Charge nominale max. 4 893 Nm (1 100 livres)

Vitesse de déplacement max. 25,4 mm (1 ”)/S e Disjoncteur thermique intégré au moteur

e Construction en paroi épaisse
Le K2 est le modele de base de la catégorie B-Track. Il comprend la ¢ Moteurs avec double roulement a billes
conception de transfert de charge linéaire brevetée, qui assure une capacité
de charge tres importante dans les usages intensifs, une optimisation
opérationnelle, un faible encombrement, une protection efficace contre la
corrosion et les projections d’eau, ainsi qu’une lubrification synthétique de * Montage sur mesure options disponibles
grande qualité durable a vie, le tout pour un prix qui reste abordable. e Les interrupteurs de fin de course

e Engrenages traités contre la chaleur
e Guidage de tige robuste

N - , . . . n’existent que sur la version réglable (EP1.x
Le modele K2 utilise un robuste écrou bronze ou Delrin® assorti d’une vis 9 9 ( )

de style hybride, ce qui génere une capacité d’impact élevée et prolonge la Applications typiques
durée de vie de la vis. Moteurs a double roulement a billes pour usage intensif,
engrenages renforcés, joints toriques et systeme de coussinets de bielle pour ]
rallonge de piston afin d’assurer les meilleures capacités de sa catégorie. * Events de toit

¢ Aiguillage de convoyeur

e FEtablis de levage ergonomique

Il existe désormais un interrupteur de fin de course réglable facultatif.

Ce dispositif est installé dans une conduite sur le tube externe et est protégé
par un capot sur mesure. Il se retire facilement pour permettre a I'opérateur de
régler la longueur de course a la position souhaitée, dans la plage de course
autorisée.

¢ | evage de capots de bennes/réservoirs
l E Scanner pour visionner !

Y Comment ajuster les interrupteurs de fin
de course sur un vérin K2 ou K2X avec
interrupteurs de fin de course externes ou EP
https.//p.widencadn.net/imzc9v

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service Environnement de fonctionnement

e Qualification statique max. : 13 345 Nm (8 000 livres) ¢ Plage de temp. ambiante :
Statique (charge en ligne) de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F) ;
e Consulter le tableau des performances pour connaitre les possibilité de - 40 °C a + 80 °C (-40 °F a +176 °F),
capacités de Charge/Courant/Vitesse sur demande.
e Tolérance de longueur de course : 1,52 mm (+/-0,06”) e Boitier et joints résistants aux intempéries (IP54,
« Le moteur est protégé par un disjoncteur situé dans 250 heures pour le brouillard salin, 500 heures pour
le boitier moteur et qui se réinitialise automatiquement les pieces peintes)
(température/courant/temporisation) e Tension opérationnelle normale : 115V CA ou 230 V CA

e Parametres du limiteur de couple : + 25 % au-dessus de - .
la charge dynamique Contrdle/Connexions

e | e facteur de service varie selon le temps, la température
et la charge ; respecter les instructions suivantes :
- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps

e Cable torsadé de section 14, de type UL 1230 avec
isolation PVC, cat. F 105 °C

d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité e Utiliser un interrupteur de contact momentané pour
- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps contrbler I'opération d’extension/rétraction.
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la (ON)-OFF-(ON) SPDT

capacité - 10 % max. temps de fonctionnement/90 %
temps d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 %
de la capacité

(Les profils de charge/course permettent de procéder
a certains réglages a partir de ces instructions.)
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B-Track K2 CA

Dimensions
B-Track pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
-lrac
K2CA Course 4 100 6 150 8 200 12 300 18 450 24 600
A 14,96 380 16,97 431 18,94 4811 22,95 5829 28,94 735,1 34,92 887
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
[A»+318] /
«A»+0,125 RETRACTE
COURSE NOMINALE 0,091
T825:05 PLUS LONGUE QU'ANNONCEE
_ (8230, TOLERANCE +0,036/-0,005
[ | 3.080+.015 —] ngjgf 8'1358 ] 0 [125:10%8.1358] e
39.12+0.13 5080 "y
15000005 ] [2858 0 ] [31.18+1.52] [ 0 ]7 [1487056] _ _, ||
01125 +80 pistony ' —
_ [25.40+0.39)
6157:017 [5%] E !
117.28+0.30 509 |
[4,617:012] 0503 puxocux .
EXTREMITES ||
235" [597) CABLE AVEC FILS DE SECTION |
18 AWG HOT SUR LE CABLE ROUGE POUR [24.2+0.46]
LEXTENSION HOT SUR LE CABLE NOR 03 1 T 9544018
POUR LA RETRACTION CABLE BLANC [86.9 _1'3] -
TOUTES LES DIMENSIONS SONT NEUTRE TERRE SUR LE CABLE VERT 03w 01
NOMINALES, SAUF MENTION 05
[320.68+5.08)
CONTRAIRE 196052 900

Mesures en pouces (métriques).
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B-Track K2 CA

Courhes de performances (mesures impériales)

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Capacité de charge 500 livres

= = = \litesse
Appel de courant

Pour les mesures en métrigue, cf. page 35.

K2G10-115Vac K2G10-230Vac
31 108 1.6 108
(%) 3]
IS // 106 £ 155 106 S
<,g S _ S < s _~ 8
= S 1040 LT — 108 &
S 28 ~ S §145 - s
5 ~ g S - 102 &
827 s S 3 14 =
8, " b T8 8.5 T L
8 // ~ 08& B S~ 098 &
o 25 = 1.3
2 S o L=< S o ®
24 - 0.96 % 1.25 < 0.96 §
2.3 094 £ 1.2 094 £
0 100 200 300 400 500 300 400 500
Charge - livres Charge - livres
Capaclte de charge 750 livres Pour les mesures en métrique, cf. page 35.
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B-Track K2 CA

= = = \jtesse
Appel de courant

Capacité de charge 2 225 Nm

Courhes de performances (mesures metrigues)
Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Pour les mesures en impérial, cf. page 34.
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B-Track K2x

Vérin pour usage intensif, moteur CC, vis a hilles

Charge nominale max. 12 455 Nm (2 800 livres)
Vitesse de déplacement max. 25 mm (1”)

Le modele K2x présente la meilleure qualification de charge de sa catégorie.
Ce modele integre toutes les caractéristiques de base des modeles K2 et une
vis-écrou a billes qui permet d’atteindre une capacité de charge de 12 455 Nm
(2 800 livres), pour un encombrement réduit. Le modele K2x inclut un frein

a ressort bidirectionnel pour la capacité de maintien de charge. Ces modeles
conviennent idéalement aux applications les plus exigeantes requérant une
solution alternative aux vérins hydrauliques ou pneumatiques ou lorsqu’aucune
source d’énergie hydraulique n’est disponible.

LLa combinaison du vérin K2x et de la fonctionnalité de contrdle BTc procure
un contréle de vérin de la plus grande précision, pour un colt plus raisonnable
que celui de systemes de servovérins complexes. Voir la section Contrbles
pour toute information complémentaire relative aux contréles BTc.

Il existe désormais un interrupteur de fin de course réglable facultatif.

Ce dispositif est installé dans une conduite sur le tube externe et est protégé
par un capot sur mesure. Il se retire facilement pour permettre a I'opérateur de
régler la longueur de course a la position souhaitée, dans la plage de course
autorisée.

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service

e Qualification statique max. : 13 345 Nm (3 000 livres)
Statique (charge en ligne)

e Consulter le tableau des performances pour connaitre les
capacités de Charge/Courant/Vitesse

e Tolérance de longueur de course : 1,52 mm (+/-0,06")

e | e moteur est protégé par un disjoncteur situé dans
le boitier moteur et qui se réinitialise automatiquement
(température/courant/temporisation)

e Parametres du limiteur de couple : + 25 % au-dessus de
la charge dynamique

Le facteur de service varie selon le temps, la température
et la charge ; respecter les instructions suivantes :

- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps
d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité
- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la
capacité

- 10 % max. temps de fonctionnement/90 % temps
d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 % de la
capacité

(Les profils de charge/course permettent de procéder

a certains réglages a partir de ces instructions.)

Caractéristiques

¢ Revétements de protection et joints
toriques partout

e Systéme efficace de vis a billes linéaire
e Frein de maintien de charge intégrale

¢ Limiteur de couple avec détente
a billes

¢ Longueurs de course de 50
a 600 millimetres (2 a 24”)

e Capacités de charge max. 12 455 Nm
(2 800 livres)

¢ Vitesses max. course 53,34 mm (2,1”)/s
¢ Disjoncteur thermique intégré au moteur
e Construction en paroi épaisse

¢ Moteurs avec double roulement
a billes

e Engrenages traités contre la chaleur
e Guidage de tige robuste

e Moteur facultatif de 90 V CC pour usage
avec le contréle SBC-AC (IP 54)

e Montage sur mesure options disponibles

Applications typiques

e Equipement de pavage

e [ evage de carters pour tracteurs et
applications mobiles

e Rampes d’épandage

e Plateforme élévatrice et levage de bennes

-'l.E

Scanner pour visionner !

Comment ajuster les interrupteurs de fin

de course sur un vérin K2 ou K2X avec
interrupteurs de fin de course externes ou EP
https://p.widencdn.net/imzc9v

=

Environnement de fonctionnement

e Plage de temp. ambiante :
de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F) ;
possibilité de - 40 °C a + 80 °C (de -40 °F a +176 °F),
sur demande.

e Boitier et joints résistants aux intempéries (IP69K statique,
IP65, 250 heures pour le brouillard salin, 500 heures pour
les pieces peintes)

e Tension opérationnelle normale : de 10 a 16 V CC
(valeurs nominales a 12 VV CC normales)

Controle/Connexions

e Cable torsadé de section 14, de type UL 1230 avec
isolation PVC, cat. F 105 °C

e Une spirale couvrante protege les cables de I'abrasion

e Utiliser un interrupteur de contact momentané bipolaire/
bidirectionnel pour contréler I'opération d’extension/
rétraction. (ON)-OFF-(ON) DPDT

e Connecteurs :
- série Packard 56 ou Delphi Weather-Pack
- série Packard 56 avec 56 lames adaptées
(#2984883 & #2962987)

- série Delphi Weather-Pack
(#121015792 & #12010973) sur demande
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B-Track K2x

= = = \jtesse

= Appel de courant

Capacité de charge 600 livres

Courhes de performances (mesures impériales)

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Pour les mesures en métrique, cf. page 38.
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Pour les mesures en métrique, cf. page 38.
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B-Track K2x

Courbes de performances (mesures metrigues)

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Capacité de charge 2 670 Nm

= = = \ltesse
Appel de courant

Pour les mesures en impérial, cf. page 37.
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Capaclte de charge 5340 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 37.
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Pour les mesures en impérial, cf. page 37.
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B-Track K2x

Dimensions
B-Track pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm
-Trac
K2 Course 2 51 4 102 6 152 8 203 10 254 12 305
X
A 9,89 251,2 11,89 302 13,89 352,8 15,89 403,6 17,89 4544 19,89 505,2
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
B-T K pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
-Trac
K2 Course 14 356 16 406 18 457 20 508 22 559 24 610
X
A 21,89 556 23,89 606,8 25,89 657,6 30,89 784,6 32,89 835,4 34,89 886,2
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
[«A»=318]
«A» = 0,125 RETRACTE
COURSE NOMINALE 0,091 [2,31] ——A————]
7823038  PLUS LONGUE QU'ANNONCEE
— 080015 TOLERANCE -+ 0,036/-0,005 [+0,91/- 0,13]
[1;.1(1)3:(()).38] [13.46:0.38]
I 450015 530015
912:013 | X +8-30] *
15404005 (1851152 _
0 B T [1487:056]  _|
235 9] . 729060 0 2000+ 515 585022
+.000 _
011257 (5 PSTON o, |
- [25.40:0.36]
[148.88:0.43) Ql 100001
58612017 Q 1 Lr=0e
[100.76:0.30) [12-93] !
11 1278 . - 103 |
: 50 CABLES PROTEGES PAR [135 +93] ]
053 AUX DEUX UN ENROULEMENT DE 0 j
EXTREMITES SPIRALE NOIRE 0250 “g5 ':
10"/[254] LONGUEUR CABLE CONNECTER (+) AU CABLE GRIS ‘ — k[zgﬁf%ﬁ]
&) AU CABLE NOIR POUR COMMANDE EN EXTENSION DU o
CONNECTEUR DU VERIN PACKARD 56
[177:5.08]
6.969:.200

TOUTES LES DIMENSIONS SONT
NOMINALES, SAUF MENTION
CONTRAIRE

Mesures en pouces (métriques).
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B-Track K2x CA

Vérin pour usage intensif, moteur CA, vis a hilles

Charge nominale max. 8 900 Nm (2 000 livres)
Vitesse de déplacement max. 25,4 mm (1”)/s

Caractéristiques

e Revétements de protection et joints
toriques partout

e Systéme efficace de vis a billes linéaire
¢ Frein de maintien de charge intégrale
e Limiteur de couple avec détente
a billes
e Longueurs de course de 100
a 600 millimetres (4 a 24”)

e Capacités de charge max. 8 900 Nm
(2 000 livres)

e Vitesses max. course de 53,34 mm/s
(2,17/s)

¢ Disjoncteur thermique intégré au moteur

Le modeéle K2x présente la meilleure qualification de charge de sa catégorie. ¢ Construction en paroi épaisse

Ce modele integre toutes les caractéristiques de base des modeles K2 e Moteurs avec double roulement a billes
et une vis-écrou a billes qui permet d’atteindre une capacité de charge e Engrenages traités contre la chaleur

de 8 900 Nm (2 000 livres), pour un encombrement réduit. Le modele .

K2x inclut un frein a ressort bidirectionnel pour la capacité de maintien
de charge. Ces modeles conviennent idéalement aux applications les
plus exigeantes requérant une solution alternative aux vérins hydrauliques
ou pneumatiques ou lorsqu’aucune source d’énergie hydraulique n’est

disponible.

LLa combinaison du vérin K2x et de la fonctionnalité de contrble BTc
procure un contrdle de vérin de la plus grande précision, pour un colt plus

Guidage de tige robuste
e Montage sur mesure options disponibles

e |es interrupteurs de fin de course
n’existent que sur la version réglable
(EP1.x)

Applications typiques

e | éve capot de moteur

raisonnable que celui de systéemes de servovérins complexes. Voir la section * Etablis

Contréles pour toute information complémentaire relative aux contréles BTc.

Il existe désormais un interrupteur de fin de course réglable

Applications intérieures
e Machines-outils
e Retournement des oceufs

facultatif. Ce dispositif est installé dans une conduite sur le tube externe et

est protégé par un capot sur mesure. Il se retire facilement pour permettre
a l'opérateur de régler la longueur de course a la position souhaitée, dans la

plage de course autorisée.

Scanner pour visionner !

Comment ajuster les interrupteurs de fin

de course sur un vérin K2 ou K2X avec
interrupteurs de fin de course externes ou EP
https.//p.widencdn.net/imzcv

H.E

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service Environnement de fonctionnement

¢ Qualification statique max. : 13 345 Nm (3 000 livres)
Statique (charge en ligne)

e Consulter le tableau des performances pour connaitre
les capacités de Charge/Courant/Vitesse

e Tolérance de longueur de course : 1,52 mm (+/-0,06”)

e | e moteur est protégé par un disjoncteur situé dans
le boitier moteur et qui se réinitialise automatiquement
(température/courant/temporisation)

e Parametres du limiteur de couple : + 25 % au-dessus de
la charge dynamique

e | e facteur de service varie selon le temps, la
température et la charge ; respecter les instructions
suivantes :

- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps
d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité
- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la
capacité - 10 % max. temps de fonctionnement/90 %
temps d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 %
de la capacité

(Les profils de charge/course permettent de procéder
a certains réglages a partir de ces instructions.)

* Plage de temp. ambiante :
de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F) ;
possibilité de - 40 °C a + 80 °C (-40 °F a +176 °F),
sur demande.
e Boitier et joints résistants aux intempéries (IP54, 250 heures
pour le brouillard salin, 500 heures pour les pieces peintes)

e Tension opérationnelle normale : 110-240 V CA

Contrdle/Connexions

e Cable torsadé de section 14, de type UL 1230 avec
isolation PVC, cat. F 105 °C

e Utiliser un interrupteur de contact momentané pour
contréler I'opération d’extension/rétraction. (ON)-OFF-
(ON) SPDT
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B-Track K2x CA

= = = \jtesse
Appel de courant

Capacité de charge 500 livres

Courbes de performances (mesures impériales)

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Pour les mesures en métrique, cf. page 42.
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B-Track K2x CA

Courhes de performances (mesures metrigues) | = = = vitesse

Mesures* Appel de courant

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

capamte de Gharge 2 225 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 41.
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g ~ E 8 ><_ £
P / ~ S 213 - ~ =
© 25 > 375 £ ° / ~ 375 €
= -~ = - ~ =3
g S o £ B —~ =< g
o [=T
<225 -~ - 35 E < / ~ ~ 35 E
~ I 11 ~ |
~ [+ ~ [+
2 325 & 1 325 @
0 445 890 1335 1780 2225 £ 0 445 890 1335 1780 2225 £
Charge — Nm Charge — Nm
Capaclte de charge 4 450 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 41.
K2xG10-115Vac K2xG10-230Vac
3.1 75T 1.55 758
~ P S ~N PPl S
3 P~ 277 8 15t~ 27 g
< ~ 8 « ~ 3
] il Y // 5 ] nd S 4/ 3
L 29 ~ 2658 145 ~ 265 8
5 S~ g s S~ 2
g 2.8 < 26 I 3 14 < 26 z
g 27 N %B5F  Z135 T~ 255 F
o / ~ % B / ~ by g
S 26 ~ % & =213 ~ % &
[=% ~ o ~
N ~ = 2. ~ -
25 > 2455 1.25 -~ 2455
24 % 3 1.2 24 @
0 890 1780 2670 3560 4450 £ 0 890 1780 2670 3560 4450 g
Charge — Nm Charge — Nm
Capaclte de charge 6 675 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 41.
K2xG20-115Vac K2xG20-230Vac
2.7 1425 © 1.36 1425 ©
= _~ g ~ g
2,65 > ~ 1“8 133 > P 14 8
< ~ / a < ~ L~ &
L 26 S - 1BBE L S s 7 1375 §
g ~ P s B < ~ e
= ~ = s ~ =
5255 <~ 135 2 5 ~./ 135 3
8 / S o E 81.27 < E
g 25 — < 1BBE 2 ~ 1325 F
~ = ~ =
5 7 ~ o Tl < >
5245 ~ ~ B3 & S ~ 13 @
< / S e § < P S o §
24 = ~ 1275 9 1 / < 1275 2
[+ [+
2.35 125 @ 1.18 125 &
0 1113 2225 3338 4450 5563 6675 £ 0 1113 2225 3338 4450 5563 6675 £
Charge — Nm Charge — Nm
Capacité de charge 8 900 Nm Pour les mesures en impérial, cf. page 41.
K2xG30-115Vac K2xG30-230Vac
2.55 03 1.28 03
N o 5 - - S
< 25 98 8 1:26 S = 98 8
= - = - £
L Sl -~ s L1 > . - 8
E245 ~ - 96 & s ~d 96 o
5 e £ Sz * < ]
8 24 S 4E 8 ~ 94 E
% ~ ~ E % 1.2 / =~ ~ E
T 235 ~ 92, B -~ ~ 92 &
= ~ a £1.18 - ~ a
< P ~ | = < ~ =
23 ~< 9 = 116 ~ o 9 =
N [+ N D
2.25 88 3 1.14 88 @
0 1113 2225 3338 4450 5563 6675 7788 8900 £ 0 1113 2225 3338 4450 5563 6675 7788 8900 £
Charge - Nm Charge — Nm
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B-Track K2x CA

Dimensions

pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm
Course 4 100 6 150 8 200 12 300 18 450 24 600

A 14,96 380 16,97 431 18,94 | 4811 22,95 5829 | 28,94 7351 34,92 887
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande

B-Track
K2x CA

[«A>+318]
«A» + 0,125 COURSE NOMINALE

RETRACTEE 0,091 PLUS LONGUE
QU’ANNONCEE TOLERANCE
[78.23+0.38] o [11.11£0.38] +0,036/-0,005 [+ 0,91/- 0,13] [13.46:0.39]
30804015 : 438+.015 00 | [
030
Q%ﬁ%&? [2855 5] [31.30+1.52) g0 3] B g0 ||
i . 25%:888 Pls. — 1232060 0 200 12 585022
ON) |
[540:0.39)
‘ D CD 01.000+.015
[156.39+0.43] [12,93]
61574017 1278
[117.28:030) 099 ax
503 - ;
4617+.012 DEUX EXTREMITES %@% Yﬂi
23,5 [597] GABLE AVEC FILS DE SECTION |
18 AWG HOT SUR LE CABLE ROUGE POUR — ] ngffg-{?]
L'EXTENSION HOT SUR LE CABLE NOR [869 103 o
POUR LA RETRACTION CABLE BLANC Lo 181
TOUTES LES DIMENSIONS SONT NEUTRE TERRE SUR LE CABLE VERT 0342 o
NOMINALES, SAUF MENTION [320.6825.06
CONTRAIRE T 12825:000

Mesures en pouces (métriques).
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Vérins sur mesure

Warner Linear propose une large gamme de vérins standard qui répondent
a de nombreux besoins. Il arrive toutefois que des parameétres d’applications
particuliers imposent des configurations ou des modifications de vérin
appropriées. Les vérins Warner Linear ont été congus dans cet esprit.

En effet, nombre de nos produits sont facilement personnalisables pour
satisfaire des besoins précis.

Nos produits sont fabriqués sur des modules combinables et assemblés
a I'étape finale. Nos opérations de montage final prévoient un assemblage
flexible pour s’adapter aux commandes sur mesure, de maniere rapide et
économique.

Si votre application présente des particularités que les produits standard
de notre catalogue ne satisfont pas, veuillez contacter votre représentant
Warner Linear ou consulter nos spécialistes techniques. Nous aurons
plaisir a configurer le produit qui répondra au plus prés a vos besoins.

Exemples de
caractéristiques spéciales
réalisables sur demande

Quelques exemples de notre offre de produits spéciaux standard :
e Longueurs broche a broche et longueurs de course spéciales

¢ Configurations de montage et d’embouts de montage spécifiques

¢ Peintures, longueurs de cables moteur et connecteurs spéciaux

Options d’embouts de montage de piston B-Track Dimensions exprimées en pouces
3.04 ——»
Embouts de tige Embouts de tige
Option 3 136 Option 6
T2 = .
STANDARD .53
45— F R66 )
Embouts de .
tige @ MEPLATS 44—

509
0 THRU
903 0 .50 THRU

1/2-20 FILS
. 3.04 ——
Embouts de tige
Embouts de tige —= 1.36 [~ Option 4 - 136 =
Option 1 R 75 '
T Embouts de tige
1/2-20 UNF-2A / Option 7 72 =
X .88
PROFONDEUR
(.63 THRU 5/8-18 FILS 45 *‘»]‘
e 1.36 (= Embouts de tige 127 == @
Embouts de tige Option 5
Option 2 A4 > (.38 THRU
58-18 UNF-2A ] 1 |
X..75 PROFONDEUR 0 1.00 @

— 120 =

Exemples d’options d’embouts de montage de piston
(Disponibles uniqguement sur les modeles B-Track. Consulter I'usine pour
davantage d’options.)

1. Embout de montage fileté 12,7 mm 5. Embout de montage étendu
254 mm

6. Embout de montage plat

2. Embout de montage fileté 15,9 mm

3. Embout de montage sphérique 12,7 mm
7. Insert embout de montage

4. Embout de montage sphérique 15,9 mm
9,5mm

Consulter I'usine pour tous besoins de configuration de montage particulier

Standard
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Solutions de verins sur mesure

Nous reconnaissons I'importance de nos vérins dans la
performance globale de votre équipement. En travaillant en
étroite collaboration avec vos équipes d’ingénieurs, nous
nous efforcons de comprendre des les premieres étapes de
développement, les résultats attendus du vérin linéaire.

La communication directe d’ingénieur a ingénieur engendre
d’importants bénéfices, a savoir :
e Un regroupement de ressources créatives

¢ Une compréhension commune des capacités du vérin et
des possibilités de conception sur mesure en fonction de
votre application

e Une compréhension de la solution la plus économique pour
répondre parfaiternent a votre besoin en matiere de vérins

e | ’assurance d’une solution compléte incluant les
contrbles si nécessaire
Montage du tube/tourillon

XI
(Spécification client de
la pleine rétraction)

[EN
i
|
|
a
|
&
¥
—

i

H

-
g

Joint modifié

Warner Linear fournit réguliérement des vérins
modifiés pour satisfaire aux exigences d’applications
particuliéres de ses clients.

Nos catégories K2PL/K2XPL et K2JS/K2XJS regroupent
certaines versions courantes de ces produits.

Autres modifications courantes :

Modification de la conception des joints pour
augmenter la protection contre la contamination

Options chape de base B-Track . - 167 = bimensions exprimées en pouces
MEPLATS DE SERRAGE 53
Base @
STANDARD 1.48 ' ! MepaTs
Base ' “ ] 01.00
ﬂ 2| ©91.00 v ' 0 59
- 509
_]ﬁ 0203 || 1.17
L —] 95 -
. FILETEE
SPHERIQUE e— 3.83
Base 1/2-20 R66 Base 1/2-20
ETENDUE
Base e 187 = = ﬂ
1/2-20 UNF-2A
0 .50 X .62 PROFONDEUR
@ —
— 1/2-20 FILS —
=3 5 H‘— 137 LD ||
|| 1148
317
- | FILETEE
SPHERIQUE Base 5/8-18
i i e 67 Base 5/8-18 R.75
EMOUSSEE .
Base 0
1
© 01.00
\& 0 63 5/8-18 UNF-2A
1 X .62 PROFONDEUR
—F 5/8-18 FILS —
- L =148 = | |
L ~—3.36 148
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B-Track K2p/K2xpL

Vérin a relevage mécanique moteur GG - Vis a hilles ou acmé

Charge nominale max. 9 786 Nm (2 200 livres)
Vitesse de déplacement max. 25 mm (1”)

Ce

Les modeles B-Track a relevage mécanique sont des vérins K2 ou K2x
modifiés. Les modeles a relevage mécanigue sont tous constitués de

Caractéristiques

¢ Revétements de protection et joints
toriques partout

e Systéme efficace de charge linéaire

e Conception brevetée d’écrou et de vis
hybride, aucun frein nécessaire sur les
modeles K2

¢ Frein de maintien de charge intégrale
sur les modeles K2x

e Limiteur de couple avec détente a billes

e Longueurs de course de 100
a 600 millimétres (4 a 24”)

e Capacités de charge max. 9 786 Nm
(2 200 livres)

llustré avec déblocage manuel ¢ Vitesses max. course de 53,34 mm/s
facultatif sans capot de protection. (2,‘] 7/ s)

¢ Disjoncteur thermique intégré au moteur
e Construction en paroi épaisse

* Moteurs avec double roulement a billes
e Engrenages traités contre la chaleur

e Moteur facultatif de 90 V CC pour usage
avec le contréle SBC-AC

composants standard et conservent toutes les performances de la famille

K2, sans le tube externe. Cela permet d’intégrer les caractéristiques des

e Montage sur mesure options disponibles

Vérins a relevage mécanique dans de nombreuses structures sur mesure

ne nécessitant pas de tube externe.

Des vis de transmission étendue sont fournies pour faciliter la fixation sur
un chéssis client. Il existe une option de déblocage manuel direct, comme
illustré ci-dessus. Suggestion uniquement pour les applications de tension.
Consulter I'usine pour les applications de charge de compression.

Applications typiques

e | evage de fauteuils roulants et de scooters
e Signalisation routiere

e |its et tables

e | ampadaires

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service Environnement de fonctionnement

e Qualification statique max. : 13 345 Nm (8 000 livres)
Statique (charge en ligne)

e Consulter le tableau des performances pour connaitre les

capacités de Charge/Courant/Vitesse
e Tolérance de longueur de course : 1,52 mm (+/-0,06")

e | e moteur est protégé par un disjoncteur situé dans
le bottier moteur et qui se réinitialise automatiquement
(température/courant/temporisation)

e Parametres du limiteur de couple : + 25 % au-dessus de

la charge dynamique

et la charge ; respecter les instructions suivantes :
- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps
d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité
- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la
capacité
- 10 % max. temps de fonctionnement/90 % temps
d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 % de la
capacité
(Les profils de charge/course permettent de procéder
a certains réglages a partir de ces instructions.)

Le facteur de service varie selon le temps, la température

e Plage de temp. ambiante :

de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F) ;
possibilité de - 40 °C a + 80 °C (-40 °F a +176 °F),
sur demande.

e Boitier et joints résistants aux intempéries (250 heures pour

le brouillard salin, 500 heures pour les pieces peintes)

e Tension opérationnelle normale : de 10 a 16 V CC

(valeurs nominales a 12 V CC normales)

Contrdle/Connexions

e Cable torsadé de section 14, de type UL 1230 avec

isolation PVC, cat. F 105 °C

e Une spirale couvrante protege les cables de I'abrasion
e Utiliser un interrupteur de contact momentané bipolaire/

bidirectionnel pour contréler I'opération d’extension/
rétraction. (ON)-OFF-(ON) DPDT

e Connecteurs :

- série Packard 56 ou Delphi Weather-Pack
- série Packard 56 avec 56 lames adaptées
(#2984883 & #2962987)
- série Delphi Weather-Pack (#121015792 & #12010973)
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B-Track K2PL/K2xPL

Courbes de performances

Voir pages 29 et 30 pour les tableaux de performances des modeles K2pPL
Voir pages 37 et 38 pour les tableaux de performances des modeéles K2xPL

B-Track pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
K;P[ac Course 4 102 6 152 8 203 10 254 12 305 14 356
A 7,03 178,6 9,03 229,4 11,03 | 280,2 13,03 331 15,03 381,8 17,03 | 432,6

Remarque : longueurs de course spéciales sur demande

pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
Course 16 406 18 457 20 508 22 559 24 610
A 19,03 483,4 21,03 534,2 23,03 585 25,03 635,8 27,03 686,6

Remarque : longueurs de course spéciales sur demande

B-Track
K2prL

B-Track pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm

-Irac

K2xpL Course 4 102 6 152 8 203 10 254 12 305 14 356
A 8,53 216,7 | 1063 | 2675 | 1253 | 3183 | 1453 | 3691 16,53 | 4199 | 18,53 | 4707

Remarque : longueurs de course spéciales sur demande

pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm | pouces | mm
Course 16 406 18 457 20 508 22 559 24 610
A 20,53 | 521,5 | 2253 | 5723 | 2453 | 6231 26,53 | 6739 | 2853 | 7247

Remarque : longueurs de course spéciales sur demande

B-Track
K2xpL
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B-Track K2p/K2xpL

Dimensions
. [«A»=318]
B-Track K2n. «A» = 0,125 RETRACTE
COURSE NOMINALE 0,091 [2,31]
[7823:0.33) TOLERANCE PLUS LONGUE QU'AN- —A—]
T o3080£015 [T [22 2 NONCEE -+0,036/-0,005
[39.12:0.13] : [+0,91/-0,13] R 72
1 5404005 GOUJON MTG) [28 5 ] o |- [11:43:038] 246
T -0.08 450,015 [18‘5]TYP [
+000 — 73 DEBLOCAGE
6 01125 Zgg3 PISTON l—«m MANUEL VIS 6 PANS
(7 445 3/8 AVEC CAPOT DE
1.75 p‘ PROTECTION
[143.88:0.43] (GOUJON MTG) 1208
5861017 [12%]
[109.76+0.30] 0 909 THRU |
4321012 0 13 j T
10"/[254] LONGUEUR CABLE ., GABLES g 25001 —
CONNECTER (+) AU CABLE GRIS & ()~ PROTEGES PAR UN 05
AU CABLE NOIR POUR COMMANDE ENROULEMENT DE T [31.99)
31 EN EXTENSION DU CONNECTEUR DU SPIRALE NOIRE 1260
125 — VERIN PACKARD 56
(GOUJON MTG) [184.76:£5.08)
4 B 4X#10-32 UNF-2B 7274200
: BOULONS DE MONTAGE
(GOUJON MTG) INCLUT LES ECROUS DE TOUTES LES DIMENSIONS SONT NOMINALES,
VERROUILLAGE SAUF MENTION CONTRAIRE
Mesures en pouces (métriques).
B-Track K2xpL
[«A»=318]
«A» + 0,125 COURSE NOMINALE
RETRACTEE 0,091 [2,31]
TOLERANCE PLUS LONGUE ~ —~——]
QU'ANNONCEE +0,036/-0,005 26
. 246
oy [83+038 22 [+0,91/-0,13]
3.080+.015 88 . [?95-31 .
[3.12:0.13] (GOUJON MTG) e [1143:0.38) :
1540005 [28 5. 08] 4504015 | L g 35] ,
000 TYP DEBLOCAGE
01.125+000 pTON) —T / MANUEL
(] 5 VIS 6 PANS 3/8
4 [1 7'5] AVEC CAPOT DE
‘ : Q PROTECTION
[148.88+0.43)
1293
5.861+.017 [1 s 78]
[109.76:+0.30) o 0 9 THRU |
4321012 903 ||
_ CABLES 02 50+01 ||
10'/[254] LONGUEUR CABLE CONNECTER PROTEGES PAR UN
(+) AU CABLE GRIS & (-) AU CABLE NOIR ENROULEMENT DE 81
B4 POUR COMMANDE EN EXTENSION DU SPIRALE NOIRE T — o
15— CONNECTEUR DU VERIN PACKARD 56 :
(GOUJON MTG) [184.7625.08]
7.274+.200
— 250 4X #10-32 UNF-2B
GOUJON MTG BOULONS DE MONTAGE
( ) TR TOUTES LES DIMENSIONS SONT
VERROUILLAGE NOMINALES, SAUF MENTION

CONTRAIRE
Mesures en pouces (métriques).
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B-Track K2.s/K2xJs

Veérin sur support moteur CC — Vis a billes ou acme

Ce

Charge nominale max. 12 455 Nm (2 800 livres)
Vitesse de déplacement max. 25 mm (1”)

llustré avec boitier
commutateur, commande

pedale et déblocage o Disjoncteur thermique intégré au moteur
manuel facultatifs.

Caractéristiques

e Revétements de protection et joints
toriques partout

e Systéme efficace de vis a billes linéaire

¢ Frein de maintien de charge intégrale
sur les modeles K2x

¢ Limiteur de couple avec détente a billes

¢ Longueurs de course de 200
a 400 millimetres (8 a 16”)

e Capacités de charge max. 12 455 Nm
(2 800 livres)

¢ Vitesses max. course de 53,34 mm/s
(2,17/s)

e Construction en paroi épaisse

¢ Moteurs avec double roulement a billes
e Engrenages traités contre la chaleur

e Guidage de tige robuste

e Montage sur mesure options disponibles

Le vérin sur support B-Track comprend une rallonge de piston de grand

diametre qui apporte une capacité de charge excentrée maximale a tous
les modeles de la catégorie K2. La rallonge de piston est légerement
plus courte que le tube externe et glisse sur les roulements en Teflon®

a l'intérieur du tube externe. Cette caractéristique permet au modéle K2Js
de s’adapter parfaitement aux usages autonomes a charge élevée.

De nombreuses options de montage existent, comme le montage

Applications typiques

e Supports remorques

e Qutriggers de remorques et de véhicules
e Plateformes élévatrices

e Réglage de hauteur de machines

tourillon ou avec une platine standard (voir illustration). Ces modeles e | evage de mobil-homes
sont personnalisables avec un boitier commutateur intégral, le déblocage e Niveleurs de charge

manuel ou la commande pédale pivotante.

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service

e Qualification statique max. : 13 345 Nm (3 000 livres)
Statique (charge en ligne)

e Consulter le tableau des performances pour connaitre les
capacités de Charge/Courant/Vitesse

e Tolérance de longueur de course : 1,52 mm (+/-0,06”)

e | e moteur est protégé par un disjoncteur situé dans
le boitier moteur et qui se réinitialise automatiquement
(température/courant/temporisation)

e Parametres du limiteur de couple : + 25 % au-dessus
de la charge dynamique

e | e facteur de service varie selon le temps, la température
et la charge ; respecter les instructions suivantes :
- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps
d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité
- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la
capacité
- 10 % max. temps de fonctionnement/90 % temps
d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 % de la
capacité
(Les profils de charge/course permettent de procéder
a certains réglages a partir de ces instructions.)

Environnement de fonctionnement

¢ Plage de temp. ambiante :
de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F) ;
possibilité de - 40 °C a + 80 °C (-40 °F a +176 °F),
sur demande.
e Boitier et joints résistants aux intempéries (IP54, 250 heures
pour le brouillard salin, 500 heures pour les pieces peintes)

e Tension opérationnelle normale : de 10 a 16 V CC
(valeurs nominales a 12 V CC normales)

Contrdle/Connexions

e Cable torsadé de section 14, de type UL 1230 avec
isolation PVC, cat. F 105 °C

Une spirale couvrante protege les cébles de I'abrasion

Utiliser un interrupteur de contact momentané bipolaire/
bidirectionnel pour controler I'opération d’extension/
rétraction. (ON)-OFF-(ON) DPDT

Connecteurs :

série Packard 56 ou Delphi Weather-Pack

- série Packard 56 avec 56 lames adaptées
(#2984883 & #2962987)

- série Delphi Weather-Pack #121015792 & #12010973)
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B-Track K2.s/K2xJs

Courbes de performances

Voir pages 29 et 30 pour les tableaux de performances des modeéles K2Js
Voir pages 37 et 38 pour les tableaux de performances des modeéles K2xJs

NOMINALES, SAUF MENTION

CONTRAIRE
Mesures en pouces (métriques).

) 0
pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm pouces mm
B-Track K2is/
K2xJs Course 8 203 10 254 12 305 14 356 16 406
XJ!
A 20,98 | 5329 | 2298 | 5837 | 2498 | 6345 | 2698 | 6853 | 2898 | 736,1
Remarque : longueurs de course spéciales sur demande
[«A»+318]
_ « A» = 0,125 COURSE NOMINALE
B-Track K2:s RETRACTEE 0,091 [2,31]
PLUS LONGUE QU’ANNONCEE
[78.23:0.38] TOLERANCE -+0,060 [+/- 1,52]
T 3080£015 [13.46:0.38)
[19.1] 530£.015 B
[39.12:0.13] e [50.80 +8.30]
1500005 | [273] 010 [14.87£056] __|
14226038 108 02000 0 5852022
17412015 . —
A
_ [25.40+0.38]
[148.88+0.43] P CD I 01.000£015
5.861+.017 -
[12.93]
[109.76:+0.30] 12;89 CABLES PROTEGES +03 _
43212012 0353 THRU PAR ENROULEMENT 05403 | /.
EXTREMITES PISTON NON ROTATIF -85
) [24.24:0.46)
10"/[254] LONGUEUR CABLE CONNECTER (+) e B R YN
AU CABLE GRIS & (-) AU CABLE NOIR POUR
TOUTES LES DIMENSIONS SONT COMMANDE EN EXTENSION DU CONNECTEUR [177+5.08]
NOMINALES, SAUF MENTION DU VERIN PACKARD 56 6.969+.200
CONTRAIRE
Mesures en pouces (métriques).
B-Track K2xss
0 [«A»+318]
1113 ] «A» 0,125 RETRACTE
04,375 +000 COURSE NOMINALE 0,091 [2,31]
-015 PLUS LONGUE QUANNONCEE
[78.23:0.36] TOLERANCE +/- 0,060 [+/-1,52]
——= 3080015 - [177.80:0.38]
(PROFIL DE [13.10] 7.00+.015
[39.12+0.13) CORPS) 50 516 191 ___| 1030
1,540+.005 THRU 75 ) [s050 001; [%ﬁ}
(PROFIL DE . 02000 5 ] .
CORPS) o ‘ 20 1 -0 DEBLOCAGE
qgé l [445) S f i MANUEL
(€ f ma | 1B VIS 6 PANS 3/8
/@ 8 AVEC CAPOT DE
[148.880.43] {145 P ‘ PROTECTION
5861017
[12‘93] |
[109.760.30] 12.78 05
4321+012 509 o :
O 0 503 THRU CABLES os3] 4 ]
PROTEGES 025001 ||
10/[254] LONGUEUR CABLE PISTON PAR UN -0
CONNECTER (+) AU CABLE GRIS NON  ENROULEMENT r [32.39)
& (-) AU CABLE NOIR POUR ROTATIF DE SPIRALE ~ 1205
COMMANDE EN EXTENSION NOIRE (185.03:5.6]
DU CONNECTEUR DU VERIN o
TOUTES LES DIMENSIONS SONT  pAGKARD 56 7.285+.200
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BTrack {2rn

——

Configurations facultatives

Ilustrées avec vis de
transmission étendue
pour faciliter la fixation

Ce

Sortie de couple max. 16 Nm (140 po-livres)
Vitesses de 250 a 850 tr/min

Les vérins rotatifs K2ra fonctionnent grace a une transmission motorisée et
ont adopté la conception d’entrainement et les composants du vérin linéaire
K2 de base. Les modeles K2ra présentent toutes les caractéristiques du
modele K2, dont une excellente résistance aux intempéries, ce qui en fait

la solution idéale pour les applications d’extérieur. lls integrent les mémes
moteurs durables, les mémes engrenages renforces, la méme protection
contre la corrosion et la méme lubrification. Il existe plusieurs configurations
d’arbre de sortie et de montage avec la configuration standard ci-dessus.

Vérin rotatif moteur CC

Caractéristiques

Revétements de protection et joints
toriques partout

Systeme efficace de charge linéaire

Limiteur de couple avec détente
a billes

Vitesses max. 850 tr/min
Disjoncteur thermique intégré au moteur
Construction en paroi épaisse

Moteurs avec double roulement
a billes

Engrenages traités contre la chaleur
Guidage de tige robuste

Configurations de montage sur
mesure, sur demande

Moteur 24 V CC facultatif, disponible
pour offrir davantage de choix de vitesses

Applications typiques

Epandeurs & sel/semoirs
Mécanismes de levage de motos
Jets rotatifs

Soles tournantes

Treuil a cable

Charge/Courant/Vitesse/Facteur de service Environnement de fonctionnement

e Qualification statique max. : 13 345 Nm (3 000 livres)
Statique (charge en ligne)

e Consulter le tableau des performances pour connaitre les
capacités de Courant/Vitesse

e | e moteur est protégé par un disjoncteur situé dans
le boitier moteur et qui se réinitialise automatiquement
(température/courant/temporisation)

e Parametres du limiteur de couple : correspondent aux
besoins du client

Le facteur de service varie selon le temps, la température
et la charge ; respecter les instructions suivantes :

- 50 % max. temps de fonctionnement/50 % temps
d’arrét pour des charges max. de 50 % de la capacité

- 25 % max. temps de fonctionnement/75 % temps
d’arrét pour des charges entre 50 % et 80 % de la
capacité

- 10 % max. temps de fonctionnement/90 % temps
d’arrét pour des charges entre 80 % et 100 % de la
capacité

(Les profils de charge/régime permettent de procéder
a certains réglages a partir de ces instructions.)

e Plage de temp. ambiante :
de -29 °C a +65 °C (de -20 °F a +150 °F) ;
possibilité de -40 °C a +80 °C (-40 °F a +176 °F), sur
demande.

e Boitier et joints résistants aux intempéries (IP65, 250 heures
pour le brouillard salin, 500 heures pour les pieces peintes)

e Tension opérationnelle normale : 12, 24, 36, 48 V CC
(valeurs nominales a 12 V CC normales.)

Contrdle/Connexions

e Cable torsadé de section 14, SAE J1128 SXL avec
isolation en polyéthylene réticulé, cat. F 125 °C (257 °F)

e Une spirale couvrante protege les cables de I'abrasion

e Utiliser un interrupteur de contact momentané bipolaire/
bidirectionnel pour contréler le fonctionnement de I'unité.
(ON)-OFF-(ON) DPDT

e Connecteurs :

- série Packard 56 ou Delphi Weather-Pack
- série Packard 56 avec 56 lames adaptées (#2984883 &
#2962987)

- série Delphi Weather-Pack (#121015792 & #12010973)
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BTrack K2ra

Courhes de performances (imesures impériales)

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Capacité de charge 30 po.-livres

= = = \/itesse
Appel de courant

Pour les mesures en métrique, cf. page 53.
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BTrack K2ra

= = = \ijtesse

Appel de courant

Courbes de performances (mesures metrigues)

Capacité de charge 3,4 Nm

Mesures*

*Les mesures de résultats sur les courbes de performances sont nominales

Pour les mesures en impérial, cf. page 52.
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BTrack {2ra

Dimensions
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Caracteristiques relatives aux performances

Les contréles de vérins
Warner Linear existent
pour un large éventail
d’applications.

\Warner Linear propose une gamme
compléte de contrdles de vérin,
répondant parfaitement aux besoins
d'un large éventail d'applications.

La gamme couvre des controles

de boftiers commutateurs, simples
d'utilisation, dotés de fonctions

de base d’extension/de rétraction,
jusqu’aux microprocesseurs a la

pointe de la technologie fondés sur les
controles électroniques numériques,
de conception SMT et respectant des
processus de fabrication SMT.

Fonctions proposées :
o Extension et rétraction de base

e Limiteurs de fin de course
électriques et électroniques

e Sorties de fin de course

¢ Potentiométre de recopie de
position et sorties codeur

e Limiteur de courant
électronique - fixe et
programmable

¢ Frein dynamique électronique

o Butées de fin de course réglables,
fixes, manuelles et électroniques

e Suivi de signal

Fiabilité du fonctionnement
Les contrbles Warner Linear forment des solutions avancées qui utilisent
des composants électroniques a montage en surface pour la fabrication
desquels Warner Linear adopte des méthodes de circuit intégré
automatisé. Chaque contréle subit un test
de longévité sur le terrain afin de servir
dans des applications exigeantes.

Robustesse et fiabilité

[utilisation de processus de fabrication
SMT garantit la régularité de la
performance d’un contrble a 'autre.

e |es capteurs de vérin intégrés sont
protégés de I'environnement

e Robustes composants électroniques et
capteurs sans contact (effet Hall)

e \érin monté ou montage a distance

Facilité d’utilisation
e |es contrbles (boftiers commutateurs) sont préts a fonctionner sans
soucis. Il suffit de les raccorder et de connecter les clips d’alimentation.

e | es vérins Warner Linear integrent les contréles de position de base pour
simplifier leur utilisation et maintenir leurs capacités en usage intensif.
lls sont simples a utiliser et préts a I'emploi.

e || existe également des contrdles basés sur des microprocesseurs
avances. lIs suivent des processus SMT associant la technologie
électronique numérique et proposent un large éventail d’options de
contrdle de vérins intelligents. Consulter votre spécialiste technique
Warner Linear qui vous conseillera les contréles avanceés les plus
adaptés a vos besoins.

Les contréles BTc Warner Linear sont congus spécifiqguement pour
accompagner les vérins linéaires B-Track. Certains contrbles et certaines
options conviennent également aux modeles M-Track.
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Alimentation électrique/Controle/Accessoire Guide de sélection

Alimentation électrique fournie par le client

Boitier commutateur pour vérin, moteur de 12,24 ou 48 V..............cccoovveeeeeiiiiiiiiieeee e, Page 57
Entrée : Cable de 3,66 m (12 pieds)
Sortie:  Cable de 30 cm (1 pied) ou cables facultatifs (modeéles de vérin M1, K2, K2x, RA)

Boitier commutateur pour VErin, 115 0U 230 V.............oooiiiiiiiiiii e Page 57
Entrée : Cable de 6 pieds (1,83 m)
Sortie :  Connecteur fourni par le client (vérins K2CA, K2x CA)

Alimentation électrique nécessaire

Alimentation électrique 12 ou 24 V GC pour vérin M-TracK................c..ocevvveeeieeeiiiiiineeeeenn, Page 58
Options : Entrée CA avec prise

Entrée CA sans prise
Interrupteur fourni
Interrupteur non fourni

Alimentation électrique 90 V GC pour VErin K2/K2X ...............ccoovveeeieiiiiiiiiieecee e, Page 59
Options : Entrée CA avec prise
Entrée CA sans prise
Interrupteur fourni
Interrupteur non fourni
Potentiometre vitesse

Alimentation électrique 24 V CC pour VErin K2/K2X ...............cccovveeeeeiiiiiiiieeec e sciineee e, Page 60
Options : Entrée CA avec prise
Entrée CA sans prise
Interrupteur fourni
Interrupteur non fourni

REMARQUE : Toutes les conceptions d’alimentation électrique sont fournies avec un cable
d’un pied pour les raccorder au vérin. Les cébles facultatifs existent dans les
longueurs suivantes : 1 524, 3 048, 6 096, 7 620 mm (5, 10, 20, 25 pieds)

Contrdles

Interrupteurs de fin de COUISE..............cccoooviiiiiiiiii e Pages 61-62
Réglage d’usine/non réglable (P1).......cooiiiiiiiiiiieeee e Pages 63-64
Réglable terrain (EP1)......iiiiiiiiiiiee e Page 65

Contrdle d’arrét rapide....................ooooiiiiii - Pages 66-67

Controle de recopie de POSHHION ....................oovviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee e aeaaaeaaeaes Page 68

Contrdle de commutation a entrée faible ......................cco v, Page 69

Contrdle de VErin sans fil ..................ocoiiii i Page 70
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Controles de hoitier commutateur simple

Tous les vérins sont contrélés a I'aide d’une fonction de commutation externe rétraction/arrét. Les versions SBC-DC et
SBC-AC offrent un commutateur de montage simple compatible avec les vérins Warner Linear.

SBC-DC

Alimentation électrique : Compatible avec des vérins 12, 24 et 48 V CC

Fonction : Extension, rétraction, arrét via I'interrupteur a bascule momentané DPDT

Corps: Corps en plastique ABS : dimensions (I x L x h) : 119,38 mm x 81,28 mm x 55,88 mm
4,77x3,2"x2,2")

Cable d’entrée : 3,66 m (12 pieds), 2 fils, cable de section 14 AWG avec extrémités pinces crocodile

Cable de sortie : Cable 30 cm (1 pied) fourni. Choisir le connecteur correspondant au vérin retenu.

Les cables d’extension facultatifs existent en longueurs de 1,524 a 7,62 m
(5 a 25 pieds)

SBC - DC 3 - 10
N° de Alimentation électrique Longueur de cable de raccordement
modéle SBC d’entrée CC en pieds
(si vierge, I'interrupteur n’a pas de connecteur
Style de connecteur : correspondant)
(Une extrémité femelle
Weatherpack)

Autre extrémité male de la version :

1-  Mini Packard 56 (M-Track)
2-  Packard 56

3-  Weatherpack

4 - Deutsch (DT06-2S)

SBC-AC

Alimentation électrique : Compatible avec une entrée 115 ou 230 V CA

Fonction : Extension, rétraction, arrét via I'interrupteur de contact momentané DPDT
Corps : Corps durablement étanche aux poussiéres : dimensions (| x L x h) :
119,89 mm x 119,89 mm x 80,01 mm (4,72” x 4,72” x 3,15")
Protection : Montage externe d’un fusible de 5 A a I'extérieur du corps pour faciliter le
remplacement
Cable d’entrée : Céble d’entrée CA étamé extrémités libres, 1,829 m (6 pieds) fourni
Cable de sortie : Presse-étoupe étanche inclus pour le cable de sortie fourni par le client
SBC - AC - A
N° de Alimentation Type de cable d’entrée
i35 O d?:;ft}-ggla\ Vierge — Cable monotoron 1,829 m (6 pieds)
extrémités libres (3)
A- Fiche 3 broches 1,829 m (6 pieds)

Cables d’alimentation facultatifs pour ’extension et le controle

L’alimentation électrique inclut un cable de 30 cm (1 pied) pour raccorder le vérin.

Il est possible de commander les cables accessoires dans les longueurs suivantes : 1,524, 3,048, 6,096 et 7,62 métres (5, 10,
20 et 25 pieds) avec le connecteur adapté au vérin retenu (mini-packard, Packard 56, Weatherpack, Deutsch).

Des cordons d’alimentation (LP) sont nécessaires pour alimenter en continu I'interrupteur de fin de course BTc ou les circuits de
recopie du potentiomeétre installés sur le vérin. Les cordons d’alimentation LP alimentent deux connecteurs.

Les céables signaux (SC) ajoutent deux connecteurs additionnels au cordon d’alimentation LP, a utiliser avec I'interrupteur de fin
de course ou la recopie du potentiometre.
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Alimentation électrique M-Track

Référence du cable extension

Exemple : SBC - 2 PC - 3 Y - 20(6,096)

N° de Style de connecteur :
modéle SBC Nombre de ty o | Longueurs en pieds (métres) |
conducteurs Une extrémité femelle,
Modgle 12 et 24 V une extrémité male
" 1—  Mini Packard 56 (M-Track) Cable double sortie en Y
Type de cable 2—  Packard 56 . ; .
Cable d’alimentation (PC) — Cable d’alimentation (cordon Carol de type J L= e (e Y ETE LD PES @Ritelis 2O CElLR)

4—  Deutsch (DT06-25)

avec manchons rétractables)

SC- Cable signaux (uniguement avec manchons
rétractables)
LP - Cordon d’alimentation (LP) (de section

22 AWG, 4 fils conducteurs, mais n’utiliser
que les fils rouge et noir. Couper les fils blanc
et vert, les placer au niveau de I'isolant.)

Alimentation électrique SBC-AC

Entrée : 85-264V CA
Sortie : 12vVv@s54A
24V @27 A

Cable d’entrée : Standard : Céble étamé extrémités libres, 1,829 m (6 pieds)
Facultatif : 1,829 m (6 pieds) avec fiche 3 broches 115V CA

Cable de sortie:  Céble 30 cm (1 pied) avec Packard 56 a 2 broches (pour modeles M-Track 1)
Il est possible de commander des rallonges de cables de 1,524 a 7,62 m
(5 a 25 pieds)

Corps : Dimensions (I x L x h) : 119,89 mm x 119,89 mm x 80,01 mm
(4,72" x 4,72” x 3,15
Boitier en polycarbonate NEMA 4, 4x, 12, 13

Température de
fonctionnement: de -34 °C a 60 °C (de -30 °F a 140 °F)

Qualifications : Normes CE, TUV, UL/cUL et 'EMI satisfait aux directives EN 55022 et ROHS
Protection : Fusible externe fourni
Interrupteur : Aucun interrupteur ou interrupteur momentané DPDT
Exemple : SBC - AG2 - 12V 1 - A S R
N° de modéle SBC Alimentation électrique Type de cable d’entrée
Alimentation électrique CA de sortie Vierge — Cable monotoron 1,829 m Lecture
12V-12VCC (6 pieds) extrémités libres (3) R- 0-10V
(Uniquement M-Track) A- 1,829 m (6 pieds) avec fiche
N . N 24V - 24V CC 3 broches (fiche uniquement
Alimentation électrique disponible sur I'entrée 115 V CA)
d’entrée
AC— Entrée 115V CA
AC2 — Entrée 230 V CA Style de connecteur : Interrupteur
(femelle) S- Interrupteur a bascule
11— Mini Packard 56 (M-Track) Vierge — Aucun interrupteur
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Alimentation électrique K2/K2x

Exemple :

SBC -

N° de modele SBC

Alimentation électrique CA

Ac2

Alimentation électrique de sortie 90 V SBC-AC/SBG-AC2

Entrée :

Sortie :

Cable d’entrée :

Cable de sortie :

Corps :

Fusible :

Interrupteur :

Potentiomeétre :

AC: 115V CA
AC2 :230V CA

OVCC@5A

Standard : Cable étamé extrémités libres, 6 pieds (1,829 m)
Facultatif pour 1,829 m (6 pieds) 115 V CA avec fiche
3 broches 115V CA

Céble 30 cm (1 pied) avec connecteur 3 broches Deutsch
Il est possible de commander des rallonges de cables de
1,524 27,62 m (5 a 25 pieds)

Boitier en polycarbonate : dimensions (I x L x h) : 119,89 mm
x 119,89 mm x 80,01 mm (4,72” x 4,72” x 3,15”) NEMA 4,
4x, 12,13

Fusible externe installé sur le corps pour faciliter son
remplacement

Interrupteur momentané a bascule DPDT pour le contréle
manuel du vérin. Le client peut également fournir son propre
interrupteur

Pot. vitesse facultatif pour régler la tension de sortie (regle la
vitesse du vérin)

100 - A S P

$

AC - Entrée 115V CA
AC2 — Entrée 230 V CA

Alimentation électrique d’entrée

Type de cable d’entrée

Vierge — Cable monotoron 1,829 m

(6 pieds) extrémités libres (3)
1,829 m (6 pieds) avec fiche

3 broches (fiche uniquement
disponible sur I'entrée 115V CA)

Potentiométre

P- Potentiométre (utilisé pour
la régulation de vitesse)

Vierge — Sans potentiometre

Alimentation électrique
de sortie
90V-90VCC
A-
Style de connecteur :
(femelle)
4 - Deutsch DT06-3S

Interrupteur

S- Interrupteur a bascule
Vierge — Aucun interrupteur
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Alimentation électrique K2/K2x

Alimentation électrique de sortie 24 V SBC-AC/SBC-AG2

Entrée :

r 4

Sortie :

Cable d’entrée :

Corps:

Fusible :
Interrupteur :
Option de

I’alimentation
constante (LP) :

Exemple :
SBC - AC2 - 24V 2
_l_
N° de modéle SBC Alimentation
; o électrique de sortie
Alimentation électrique CA eI

Alimentation électrique
d’entrée

Cable de sortie :

AC: 115V CA
AC2 : 230V CA

24V @12 A

Standard : Céble étamé extrémités libres, 6 pieds (1,829 m)
Facultatif pour 1,829 m (6 pieds) 115 V CA avec fiche 3 broches
115V CA

Cable standard 30 cm (1 pied) : préciser le connecteur
correspondant au vérin :

Mini Packard standard pour vérins M-Track

Packard 56 standard sur modeles de vérins K2 et K2x

Packard WeatherPack facultatif sur modeles de vérins K2 et K2x
Deutsch DT06-2S facultatif sur modeles de vérins K2 et K2x

Il'est possible de commander des rallonges de cébles de 1,524
a 7,62 m (5 a 25 pieds)

O~

Baitier en polycarbonate : dimensions (I x L x h) : 169,93 mm x
169,93 mm x 89,916 mm (6,69 x 6,69” x 3,54”) NEMA 4, 4x, 12, 13

Fusible externe installé sur le corps pour faciliter son remplacement

Interrupteur momentané a bascule DPDT pour le contrle manuel du
vérin ou Le client peut également fournir son propre interrupteur

L'utilisation des options de contrbles BTc (interrupteur de fin de
course, recopie du potentiomeétre) requiert I'option d’alimentation
constante (LP). L'option d’alimentation constante (LP) délivre une
source d’alimentation de sortie continue pour les composants

de contrble externes, indépendamment de I'alimentation de sortie
du vérin (voir I'offre de cébles rallonges pour choisir le cable
approprié pour cette option).

- A _|'|_ L _S_
Type de cable d’entrée Alimen!at}tg)constante

Vierge — Cable monotoron 1,829 m (6 pieds)
extrémités libres (3)

A- 1,829 m (6 pieds) avec fiche
3 broches (fiche uniquement
disponible sur I'entrée 115 V CA)

(nécessaire pour les systemes
de contrdle P1.2 et P2.0)
Vierge = pas d'alimentation
constante (LP)

AC— Entrée 115V CA

AC2 - Entrée 230 V CA Style de connecteur :

(femelle)

2—  Packard 56 (B-Track)
3—  WeatherPack (B-Track)
4 - Deutsch DT06-2S (B-Track)

- Interrupteur
SoriciAME S— Interrupteur & bascule
Vierge — Sortie standard 12 A Vierge — Aucun interrupteur
H- Sortie 20 A haute intensité (alimente
2 vérins simultanément. Uniquement
pour les modeles B-Track)
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Unités avec interrupteurs uniquement S0

Tous les modeles de vérins Warner linear K2 ou K2x peuvent étre fournis avec des interrupteurs a effet Hall ou de type Reed pour
arréter/démarrer ou positionner le vérin. Les interrupteurs a effet Hall ou de type Reed sont tous sans contact. lls fonctionnent grace
a un aimant installé sur la vis a I'intérieur du tube du vérin pour procéder a I'activation. Les vérins disposent de 2 a 4 interrupteurs,

selon la longueur de course.

Effet Hall

L’interrupteur a effet Hall est un écoulement de courant/sortie
NPN qui nécessite une résistance de rappel pour fonctionner.

Il est également possible de configurer les interrupteurs a
effet Hall pour qu’ils délivrent les informations relatives a la
position. Une roue a dix dents munie de deux interrupteurs
sert a donner les impulsions A et B de position et de direction
gréace a un contact et a un interrupteur pleinement étendu. Ce
modele correspond a une configuration « SO4 ».

Références disponibles d’interrupteur a effet Hall, avec vérin K2 :
SO02H - 2 interrupteurs de fin de course

Références disponibles d’interrupteur a effet Hall, avec vérin
K2e ou K2xE :

SO02H - 2 interrupteurs de fin de course

S03W - 2 interrupteurs de position a roue et interrupteur
de fin de course contact

SO03H - 2 interrupteurs de fin de course et 1 interrupteur
de mi-course

S04W - 2 interrupteurs de position a roue et 2 interrupteurs
de fin de course

S04H — 2 interrupteurs de fin de course et 2 interrupteurs
de mi-course

Remarque 1 : consulter 'usine pour toute autre option,

si nécessaire

Remarque 2 : les modeles munis de 3 interrupteurs ne peuvent
pas étre inférieurs a 4” et ceux munis de 4 interrupteurs ne
peuvent pas étre inférieurs a 6”.

-tlzl-?arllisr:?enntation : 475824V CC

Sortie : Ecoulement de courant, max. 25 mA
Cables : De section 24 AWG
e |de40°C8 5

Protection : Protection de la polarité inverse
Boitier : Thermoplastique robuste, étanche

Reed

L'interrupteur de type Reed ne peut équiper gu’un modéle de
vérin K2e ou K2xe (unité réglable). Il est possible de choisir des
interrupteurs normalement ouverts (O) ou normalement fermés (C).

Références disponibles d’interrupteur Reed, uniquement avec
vérin K2e ou K2xe :

$020 - 2 interrupteurs Reed réglables normalement ouverts
$02C - 2 interrupteurs Reed réglables normalement fermés
$030 - 3 interrupteurs Reed réglables normalement ouverts
$03C - 3 interrupteurs Reed réglables normalement fermés
$040 - 4 interrupteurs Reed réglables normalement ouverts
$04C - 4 interrupteurs Reed réglables normalement fermés

Remarque 1 : consulter I'usine pour toute autre option, si
nécessaire

Remarque 2 : les modeles munis de 3 interrupteurs ne peuvent
pas étre inférieurs a 4” et ceux munis de 4 interrupteurs ne
peuvent pas étre inférieurs a 6”.

Tension
d’alimentation :

Interrupteur O, 200 V CC max.
Interrupteur C, 175 V CC max.

Interrupteur O, 1,2 A max.
Interrupteur C, 1,5 A max.

Courant de
commutation :

Contact nominal : Interrupteur O, 10 W max.

Interrupteur C, 5 W max.

Cables : De section 24 AWG

Température de

fonctionnement : de -40 °C a+105°C

Boitier : Etanchéité absolue

SO2H interrupteur a effet Hall

eIl o

1 || ~— Cable d'interrupteur

S020 Interrupteur Reed normalement ouvert
Vs Interrupteur réglable

o] u A

] ~—— (Cable d'interrupteur

Connecteur / ﬁ

DT04-3P
Deutsch i

11 Broche C : verte, sortie interrupteur en extensiono

Connecteur 4 0 e . i1 Broche B : blanche,sorte nerrupteur en réraction
DT06-45 EEE: :Ahmentfatlon electrique i Broche A : noire, entrées interrupteur
Deutsch 1 Broche 4 : verte, sortie en extension, 20 mA max, 1de45a24VCC L SRR L bbbty 0o

mo S TTTTTTT TS s ST s e e e <1' """ R T

ut Broche 3 : rouge, alimentation électrique =2 "X . ot

W Broche 2: blanche, sortie en rétraction, 20 mA max. fJ —

e Mo o- 0o -

1 Broche 1 : noire, mise a la terre -

R e .o -

Toutes les connexions figurant en pointillés sont fournies par le client

www.thomsonlinear.com 53



P1.x Gontrole de fin de course électronique

Standard

Le contrdle d’interrupteur de fin de course P1.x indique la
position de fin de course a I'aide d’un capteur a effet Hall
et d’un relais installé sur le moteur.

Les capteurs a effet Hall sont installés d’usine a l'intérieur
du tube externe. La position du capteur est réglée en
usine et n’est pas réglable sur le terrain (voir EP.1 pour les
fonctions d’interrupteurs réglables). Les capteurs a effet
Hall sont étanches a vie et ne sont pas sujets a I'usure.

L’ensemble de contrble de course électronique se compose
de capteurs a effet Hall et d’un relais installé sur le moteur au
sein d’un corps adapté aux environnements rudes.

Une diode Zener renforce la protection de I'entrée et des
sorties des pics électriques. L’inversion de la polarité de
I'alimentation d’entrée du moteur sert a inverser le sens
du mouvement.

Caractéristiques techniques
25 Amax. @ 12V

Alimentation
électrique :

Température de
fonctionnement :

12,5 Amax. @ 24 V

de -29 °C 4 +66 °C (de -20 °F
a+150 °F)

P1.0
P1.1

P1.2

P1.2LE

Controle de fin de course standard

Identique au P1.0 avec deux diodes

a I'extérieur du module de contréle.

Les diodes indiquent que le vérin atteint
la fin de la course.

Identique a P1.0 avec deux sorties
12/24 V, 0,5 A, pouvant servir a activer
un interrupteur externe, un relais, un
témoin lumineux ou une entrée PLC.

Deux sorties +5 V CC, 25 mA plus une
terre pouvant activer un signal lorsque
la fin de course est atteinte. Cette sortie
peut servir a alimenter des diodes.

=

i

0 2.62 (66.55)

#

|

<213 (54.10)
AJOUTE A LONGUEUR MOTEUR

-« 91023114
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Controles BTc P1-DC

P1 Controle de fin de course électronique

Modéle n° : Tension Courant de sortie
’ d’entrée (V CC) : max. (A) Caractéristiques

P1.0 (DC12) 12 25 Base = interrupteur de fin de course électronique muni d’un freinage dynamique
électronique

P1.0 (DC24) 24 12,5 Base = interrupteur de fin de course électronique muni d’un freinage dynamique
électronique

P11 (DC12) 12 25 Témoins lumineux (LED) et base sur le boitier

P11 (DC24) 24 12,5 Témoins lumineux (LED) et base sur le boitier

P1.2 (DC12) 12 25 Sorties base et +12 V CC

P1.2  (DC24) 24 12,5 Sorties base et +24 V CC

P1.2LE (DC12) 12 25 Sorties base et diode + V CC

P1.2LE (DC24) 24 12,5 Sorties base et diode + V CC

Remarque : pour les limites de fin de course externes réglables, ajouter E avant P

Schémas de céablage

Module P1
P1.0-DC12/24
Interrupteur DPDT ~ Fusible 24V CC
Connecteur 2 fils, instantané, centre 15A,12VCC
de section 14 AWG  coupé 30A
. Packard 56
|§[ E Noir ¢ /
— ‘ 1 |;j£:.-, _____ SoNmTTTTTE :
- B B e . - 12,0024V 0C
Gris oo ' — Entrée alimentation
| | ! —_ électrique
W p1 Extension du vérin = gris +, noir - ' P
Controle Rétraction du vérin = gris -, noir + | E

Toutes les connexions figurant en pointillés sont fournies par le client

Fonctionnement

Lorsque I'« interrupteur fourni par le client » est maintenu
en position de fagon a alimenter en courant positif 12 ou
24\ CC le fil gris et que le fil noir sert de terre, alimenté
en 12 ou 24 V CC, le vérin procede a son extension
jusqu’en fin de course. En fin de course, donnée définie
en usine par I'emplacement des interrupteurs a effet Hall
a l'intérieur du piston du vérin, le contréle P1.0 coupe
I'alimentation du vérin. Le vérin ne se déplace plus dans
cette direction, méme si 'interrupteur fourni par le client
est maintenu en position.

Lorsque I'interrupteur est activé en sens inverse de
sorte que le fil noir est alimenté en courant positif

12 ou 24 V CC et que le fil gris sert de terre, alimenté
en 12 ou 24 V CC, le vérin se rétracte jusqu’a

revenir a sa position de départ, définie en usine par
I'emplacement du deuxiéme interrupteur a effet Hall.

Si le vérin ne s’arréte pas a I'une ou l'autre des extrémités,
cela indigue qu’une piéce est probablement défaillante
dans le vérin ou dans le contréle P1.0. Consulter I'usine
pour un examen approfondi.

Les vérins font I'objet de tests exhaustifs avant de quitter
I'usine.
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Controles BTc P1-DC

P1 Controle de fin de course électronique

@Gris + ext.

QGris + rétr.

|| P12 Gris

Controle

Connecteur
DT04 - 4P
Deutsch

Broche 4 verte, sortie d’extension

+12Vou24V
Broche 3 rouge, entrée alimentation

d’extension, relais ou :— _—

[ —————

Connecteur de Interrupteur DPDT 1

électrique

Noi section 14-2 AWG  / instantané, centre 1 1o qu2avee |
Et oir - Packard 56 coupé * E e £
- —= riﬂ-lw—pl-h——t—c—l-lo-l—-—l-‘u-mT
H Ede=1 iz

Z . = )
[ S b Ty e
Fusibl
24V CC15A
12VCC30A

Témoin lumineux

|
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
entrée PLC isolée I
I
J

constante (LP) +12 Vou 24V
Broche 2 blanche, sortie rétraction

+12Vou 24V
Broche 1 noire terre

e
I
]
::. ¥ | =
Témoin lumineux de L I .
| rétraction, relais ou == —-II\ Fusible
|
+

1A

R . |

entrée PLC isolée _ 4

Toutes les connexions figurant en pointillés sont fournies par le client

Fonctionnement

Lorsque I'« interrupteur fourni par le client » est maintenu
en position de fagon a alimenter en courant positif 12 ou
24V CC le fil gris et que le fil noir sert de terre, alimenté
en 12 ou 24 V CC, le vérin procede a son extension
jusgu’en fin de course. En fin de course, la « sortie
extension » (fil vert) conduira +12 ou 24 V a la terre,
indiquant la fin de course. Ce signal peut servir a allumer
un témoin lumineux, a activer une bobine de relais ou
une entrée PLC isolée, nécessitant 500 mA au max.
Cette sortie ne reste ouverte que si I'alimentation est
maintenue par I'« interrupteur fourni par le client ».

Toutefois, si la sortie doit étre ouverte, méme si

I'« interrupteur fourni par le client » n’est pas activé, il
est possible d’utiliser I'« entrée d’alimentation constante
(LP) ». Cela alimente constamment la sortie qui reste
allumée des que le vérin arrive en fin de course, a une
extrémité ou a l'autre.

Alimenter le fil rouge du connecteur 4 broches Deutsch
(DTO4-4P) en +12 V CC (pour les modeles 12 V CC) ou
en +24 V CC (pour les modeéles 24 V CC) et relier la terre
au fil noir. Cette alimentation doit étre identique a celle du
Vérin et nécessite moins de 500 MA.

Lorsque I'« interrupteur fourni par le client » est maintenu
en position inverse de fagon a alimenter le fil noir en
courant positif 12 ou 24 V CC et que le fil gris sert de
terre, alimenté en 12 ou 24 V CC, le vérin procede a sa
rétraction jusqu’en fin de course. Une fois le vérin revenu
en position de départ, la « sortie de rétraction » (fil blanc)
constituera la terre alimentée en +12 V CC ou 24 V CC.

ATTENTION ! Ne pas inverser la polarité de la tension d’entrée
(les fils rouge et noir 22GA), au risque d’endommager le
dispositif !
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EP1.x Controle de fin de course électronique

Le contrble d’interrupteur de fin de course EP1.x délivre
la position de fin de course a I'aide d’un interrupteur
magnétique et d’un relais installé sur le moteur.

Les interrupteurs de fin de course EP1 sont installés
dans une conduite sur le tube externe du vérin sous
un capot résistant. (Voir les conceptions P1.0 pour
les interrupteurs de fin de course réglés en usine.)
Les interrupteurs EP1 sont réglables sur le terrain.

[’ensemble de contrdle de course électronique se
compose de capteurs magnétiques et d’un relais
installé sur le moteur au sein d’un corps adapté aux
environnements rudes.

Une diode Zener renforce la protection de 'entrée et des
sorties des pics électriques. L’inversion de la polarité de
I'alimentation d’entrée du moteur sert a inverser le sens
du mouvement.

%f — 1

0 2.62 (66.55)

1213 (54.10)
AJOUTE A LONGUEUR MOTEUR

.- 910 231 1)

Caractéristiques

techniques

Alimentation
électrique :

Température de
fonctionnement :

25 Amax. @ 12 V

12,5 Amax. @ 24V

de -29 °C a +66 °C (de -20 °F
a +150 °F)

EP1.2

EP1.2LE

EP1.4

EP1.5

Contréle de fin de course standard

Identique au P1.0 avec deux diodes

a I'extérieur du module de contréle.

Les diodes indiquent que le vérin atteint
la fin de la course.

Identique a P1.0 avec deux sorties
12/24 V, 0,5 A, pouvant servir a activer
un interrupteur externe, un relais, un
témoin lumineux ou une entrée PLC.

Deux sorties +5 V CC, 25 mA plus une
terre pouvant activer un signal lorsque
la fin de course est atteinte. Cette sortie
peut servir a alimenter des diodes.

Identique a P1.0, butée de fin de
course avec sortie de potentiometre
de 0 a 10 K ohm.

Butée de fin de course avec sorties
de fin de course et sorties de
potentiometre de 0 a 10 K.

Scanner pour visionner !

Comment ajuster les interrupteurs de fin

de course sur un vérin K2 ou K2X avec
interrupteurs de fin de course externes ou EP
https.//p.widencdn.net/imzc9v
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Controles

Controle d’arrét rapide PQS

Le PQS est un systeme limiteur de courant bidirectionnel.
Le contréle surveille le courant pendant le mouvement du
vérin et I'arréte immédiatement si un objet se met en travers
de son chemin ou en fin de course. Le vérin reste coupé
jusqu’au retour de I'alimentation. Les parameétres de limites
de courant sont réglables a I'aide de deux potentiométres
accessibles par deux orifices protégés sur le coté du boitier.

Caractéristiques

Arrét rapide : les potentiometres réglables sur le terrain
régulent le courant qui alimente le moteur dans les deux sens
de progression. Les deux potentiometres sont réglés en usine
sur le courant max., sauf mention contraire. Il est également
possible de régler les potentiometres sur le terrain.

Commande moteur : elle est réalisée a travers une carte relais.
Ce relais alimente le moteur tant que le vérin ne regoit pas
I’ordre de dépasser la fin de course.

Arrét rapide : un freinage dynamique électronique (EDB) est
appliqué apres chaque déplacement pour davantage de
précision et de rapidité.

Sorties du déclenchement du seuil de charge : ces sorties
signalent le dépassement des limites de courant dans I'une
ou l'autre direction. Il s’agit de sorties a transistor actifs bas.

Corps : monté a I'arriere du moteur ou sur toute autre surface
et encapsulé pour résister aux conditions les plus exigeantes.

Protection : une diode Zener renforce la protection de I'entrée
et des sorties dans les environnements bruyants.

Alimentation
électrique :

Courant max.

Température
de fonctionnement :

120u 24V CC

25A@ 12V CC/125A@ 24V CC
(facteur de service de 25 %)

de -29 °C a +66 °C (de -20 °F
a+150 °F)

I

/| %\Eﬂ
—~
O

C

EF \Wi
!

H

0 2.62 (66.59)

A

> 2.13 (54.10)
AJOUTE A LONGUEUR MOTEUR

.- 910 23114

Réglage du courant de déclenchement en
extension ou en rétraction

°

Retirer les bouchons latéraux du controle.

Faire tourner le compteur du pot. de déclenchement
dans le sens contraire des aiguilles d’'une montre pour
définir la charge min.

Faire tourner le pot. de déclenchement dans le sens des
aiguilles d’une montre pour |

CHARGE

N

- *
REGLAGE DE REGLAGE DE
LA FORCE
D’EXTENSION

Régler le pot. de rétraction
pour définir la force de
fermeture.

Régler le pot. d’extension
pour définir la force de
levage.

LA FORCE DE
RETRACTION

Régler comme illustré la
tige d’extension vers le hau®®

Reéinstaller les bouchons d’acces.

Tension )
Modéle n° dentrée (V CC) Courant de sortie
(A) Caractéristiques
PQS-12v 12 25 Base = interrupteur de fin de course €lectronique muni d’un interrupteur de mi-course
PQS-24 V 24 12,5 et du freinage dynamique électronique
PQS.2-12V 12 25 Sorties de déclenchement de base et +12 V CC
PQS-24 V 24 12,5 Sorties de déclenchement de base et +24 V CC
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Contrdles POS

Contrdle d’arrét rapide PQS
Schémas de cablage

Module PQS-12 V/24 V

Interrupteur DPDT Fusible
i nterrupteur 24V CC 15 A
Connecteur 2 fils, . )
de section 14 AWG 'C”OSJagta”e’ cenie 12y CC30A
_ Packard 56 p
@[ E Noir \
| —] R e
==RS B 2 S + Entrée
Gis = 7 1 il alimentation
o AN i - _ glectrique
Pas Extension du vérin = gris +, noir - ! i 12 0u 24V CC
Controle Rétraction du vérin = gris -, noir + L
Toutes les connexions figurant en pointillés sont fournies par le client
Module PQS.2-12 V/24 V
) Interrupteur DPDT .
Connecteur 2 fils, instantang, centre | Usible 24V CC
de section 14 AWG coupé 15A,12VCC30A
) Packard 56
of i N R
| ~ o R oo '+ 120024V CC
_ S ! e Entrée
L Giis ! —— alimentation
‘ 1 —  électrique
PQS ! ! Slectri
Contrdle e
Connecteur - ' Diode extension |
D104-4P D . o ‘ . | Relais ou entrée |
Deutsch Broche 4 : verte, sortie déclenchement seuil de charge en extension, 150 mA max. -

Cablage de sortie de déclenchement du seuil de charge
- les sorties sont actives a |'état bas

PLC isolée L

Diode extension
Relais ou entrée
PLC isolée

,,,,,,,,,,,,,,,,,

Toutes les connexions figurant en pointillés sont fournies par le client
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Controles BTc P2-DC

Contrdle de recopie de position P2-DC

Le contrble de position P2.0 est un contrble de recopie
de position a microprocesseur qui active une sortie

0-10 V CC indiguant la course du vérin. Ce controéle utilise
les impulsions de deux capteurs inductifs et une mollette
de comptage pour déterminer la position précise du vérin.
Un troisieme capteur en fin de course rétractée sert de
référentiel de position.

Les interrupteurs de fin de course a effet Hall (utilisés par
le contréle P1.0) signalent la position en fin de course

et stoppent le vérin aux deux positions extrémes de sa
course. Tous les capteurs sont sans contact et étanches
a vie. lls sont intégrés dans le vérin et le contrOle pour étre
protégés de toute contamination.

Une alimentation constante (LP) est nécessaire pour
maintenir le signal de sortie analogique 0-10 V CC méme
lorsque I'« interrupteur fourni par le client » n'est pas
activé. Cette fonction doit étre raccordée pour garantir

la sauvegarde de la position. L’alimentation doit étre
identique a I'alimentation a commutation du vérin et
requiert moins de 100 mA.

Alimentation
électrique :

Températurede
fonctionnement :

Protection :

25 Amax. @ 12V
12,5 Amax. @ 24 V

de -29 °C a +66 °C (de -20 °F
a +150 °F)
Une diode Zener renforce la

protection de I'entrée et de la
sortie du bruit électrique.

|

!

0 2.62 (66.59)

'

— = | ]

H

Connecteur de e o

section 14-2 AWG Interrupteur DPDT | E”tre(;eac“tfi‘egéam”

y Noir - Packard 56 instar)tané, centre :__12 w 2_‘31 oc_

[o]] I]§| / coupé Fi. =
. e | e P T e L e i e T
Schéma de cablage = ~ mmy é‘ =3 L st s

Module P2 T aris s oxt. 018 ¥ o
P2.0-DC12/24 . Gris - rélr 24V CC 15 A
Controle Toutes les connexions figuranten 12V CC30A

pointillés sont fournies par le client

> 2.13 (54.10)
AJOUTE A LONGUEUR MOTEUR

A
\

e————— 102 MY

7
1 1
L 4 I
Fusibl | :
I 1
1 |
1 |
i
< SO L
Connecteur e 1 I
DT04-6P Broche 6 orange 0 — 10V ! :
Deutsch | |
o = = o o
Entrée PLC isolée | |
Broche 5 bleue + 0 — 1V L Ou_autreiisposﬂ | :

|
|
Broche 4 verte aucune connexion ! I
I I
|
Broche 3 rouge +12 ou 24 V CC N Lo - _,' I
q N o |
Broche 2 blanche aucune connexion Fusible :
Broche 1 noire terre 1A !
._ _________________ 4

U 0 DUCIE
Tension Maximum
Modeéle n° d’entrée (V CC) | Courant de sortie (A) | Caractéristiques
P2.0 (DC12) 12 25 Base = limites de course électroniques avec sortie analogique 0 a +10 V et EDB
P2.0 (DC24) 24 12,5 Base = limites de course électroniques avec sortie analogique 0 a +10 V et EDB
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Controles BTc RP

Contrdle de commutation a entrée faible RP

Entrée alimentation
générale :

Courant d’entrée
générale :

Température de
fonctionnement :

Sortie d’alimentation

12V CC

25 A (facteur de service de 25 %)

de -29 °C 4 +66 °C (de -20 °F
a +150 °F)

12 V auxiliaire : 12vee
Courant de
commutation 67 mA
d’entrée faible :
(Y |1I-I'|“'~ll.1~
Ce contrble permet a la logique de commutation d’utiliser
des entrées de signaux a courant faible pour étendre
et rétracter la vis/tige du vérin. Il doit étre installé sur
I'extrémité arriere du vérin/moteur B-Track 12 V CC de
Warner Linear.
Cablage courant
I§[ E Sortie d’alimentation 12 V auxiliaire
I '/%t E ________
e e Extens I Fusble !
Orange - ext.  _ EXENSION = | |
19 | 12VCC30A
T_Rétraction 1 7771 =====m—
Rouge+ N\ ..~ —==--< e, 1----- RYPRY
Noir-  N—— bV T - TTTtTTTAa Tt oTTT
1 — 1 Entrée 1
Packard 56 2 broches 1 — ' gglimentation
Connecteurs ! - ! !

Toutes les connexions figurant en pointillés sont fournies par le client

Fonctionnement du controle

Alimenter en 12 V CC I'entrée d’alimentation générale.
Utiliser la méme alimentation 12 V CC pour alimenter le fil
orange en tension positive et procéder a I'extension de la
tige du vérin. Aprées I'extension, supprimer I'alimentation
positive du fil orange 12 V CC et alimenter le fil vert pour
rétracter le vérin.

électrique 12V CC

Extension du vérin = orange + 12V CC
Rétraction du vérin = verte +12 V CC

La sortie auxiliaire d’alimentation sert a alimenter d’autres
dispositifs 12 V CC, selon le besoin. L’alimentation est
identique a I'« entrée d’alimentation générale » appliquée
par le client au connecteur Packard 56 2 broches.
L’alimentation globale repose sur I'entrée d’alimentation
fournie par le client. Les fusibles doivent étre calibrés

a 135 % de l'alimentation totale nécessaire.
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Controle de vérin sans fil

Le contrble de vérin sans fil Warner Linear peut étre utilisé
pour commander a distance un vérin de 12 ou 24 V CC
jusqu’a 100 pieds. Il est compatible avec notre gamme
de contrbles de fin de course P1 standard. Le modéle

12 V CC existe avec une sortie vérin unique ou double.
Le modeéle 24 V CC n’existe qu’avec deux sorties veérin.
Tous les modeles sont dotés de la fonction de déblocage
manuel pour faire fonctionner le vérin sans commande

a distance. Le systéme de commande sans fil fonctionne
en RF a 915 MHz.

Le modeéle de récepteur est fourni avec une commande
a distance, mais il peut accueillir et fonctionner avec quatre

Alimentation électrique :

Courant maximum :

Température de
fonctionnement :

Fréquence de
fonctionnement :

Corps :

Batterie 8 commande
a distance remplacable :

12/24 V CC

20 A simple, 10 A double

de -28 °C a +66 °C (de -20 °F
a +150 °F)

915 MHz

P67

CR2032, durée de vie selon
I'utilisation, env. deux ans

SBC-S12V-WR :
SBC-D12V-WR :
SBC-D24V-WR :

20 A, sortie unique
10 A, sortie double
10 A, sortie double

Sortie double :

Cordon de commande
a distance :

Support de commande
a distance avec pince :

SBC-DWT

0569-0200-50

SBC-HDR

commandes & distance, au max. Connecteur : Dglphi 135 21467 pour sortie
unique, Tyco 350735-1 pour
sortie double
Cablage courant
Connecteur i_ i _F_u;iglze_ i _E
2 fils, de section '24VCC15A !
;4/2W§56 112V CC30A |
ackar ! !
|§[ o Noir l /
— (-0 o------ ’ D
] Qi ' J— i Entrée alimentation |
rs ' —_ ! glectrique |
| \ Tttt
Extension du vérin = gris +, noir - SBC-S12V-WR [ '

Rétraction du vérin = gris -, noir +

Toutes les connexions figurant en pointillés sont fournies par le client
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Geéneralitées concernant le montage

Les vérins Warner Linear sont faciles et rapides a monter,
gréace aux goupilles qui se glissent dans les orifices

a chaque extrémité de I'unité, dans les supports du chassis
de la machine et de la charge a déplacer.

L'utilisation de goupilles pleines assure une capacité de
maintien optimale grace a un anneau de retenue ou a une
goupille fendue sur chaque extrémité, afin d’éviter que

la goupille pleine ne tombe hors du support de montage
(mieux vaut éviter les goupilles cylindriques et les goupilles-
ressort).

€ X >
| |
| |
—— ——
| [ |
L L
\ \ ]
| |
| |
| |
| I ]
| |
| |
< X >

Les goupilles de montage doivent étre paralleles I'une a I'autre,
comme illustré ci-dessus. Les goupilles qui ne seraient pas
paralleles risquent de provoquer des vibrations excessives ou
de coincer le vérin.

Monture
a berceau

Montage en
porte-a-faux

A p MR ———
T

[ Y N ]

Correct Incorrect

Vérifier que les goupilles de montage sont soutenues a chaque
extrémité. Un montage en porte-a-faux n’est pas acceptable.
Le manque de soutien réduit la durée de vie de I'unité.

Scanner pour visionner !

Vidéo : Etapes et bonnes pratiques pour le
montage des vérins Warner Linear
https.//p.widencdn.net/k3etry

Incorrect

|

Correct

]

!

Axe du l
vérin |
I

1

|

J

1

|

Les charges doivent se déplacer le long de I'axe du
vérin. Toute charge excentrée risque de coincer le
vérin et d’entrainer la panne prématurée de I'unité.

Ne pas essayer de monter des vérins M-Track par leur
tube externe. Le tube n’est pas congu pour supporter
les forces requises au montage du tube.

Tous les soutiens de montage du vérin doivent étre
capables de supporter la charge et le couple développés
lorsque I'unité est en extension ou en rétraction.

Les valeurs de couple de retenue sont également
fournies avec les caractéristiques de chaque unité.

M-Track Couple développé 2,3 Nm (20 po.livres)
Tous les autres
modeéles Couple développé 2,3 Nm (100 po.livres)
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Glossaire

Figure 1 charge axiale

{

Figure 2 montage en porte-a-faux

-

Figure 3 Montage entre chapes

Figure 4 Charge de compression

Correct Incorrect

Axe du
vérin

— ¥

Figure 5 Charge excentrée

Figure 6 Longueur d’extension

Charge axiale
Désigne la charge le long de 'axe de la vis du vérin (voir figure 1).

Recul

Désigne la force appliquée sur un écrou a roulement a billes qui risque
de provoquer un couple de rotation dans la direction opposée. Une force
suffisante pour faire inverser le sens de progression de I'unité.

BTc
Désigne la gamme de contrdles B-Track.

Montage en porte-a-faux

Désigne un montage ou la goupille de montage n’est pas soutenue aux deux
extrémités. Les montages en porte-a-faux constituent les causes les plus
fréquentes de panne (voir figure 2).

Montage entre chapes
Désigne la piece métallique en forme de U percée aux extrémités qui accepte
une goupille ou un écrou (voir figure 3).

Charge de compression
Désigne la charge de compression qui appuie sur 'unité (voir figure 4).

Tube externe
Désigne le tube externe qui protege la vis et la rallonge du vérin.

Courant versus charge
Désigne la charge sur le moteur qui s’exprime en ampéres (courant). Le courant
d’appel augmente parallelement a la charge.

Cycle
Désigne le déplacement de la position en rétraction compléte a la position
d’extension compléte et retour.

Facteur de service

Désigne la proportion du temps de fonctionnement par rapport au temps d’arrét.
Un facteur de service de 25 % signifie qu’une unité fonctionne 10 s sur 40 s, ou
4 ssuri6s.

Charge excentrée
Désigne la charge décentrée qui risque de coincer le vérin et de réduire sa durée
de vie (voir figure 5).

Jeu axial
Désigne la distance du mouvement entre la rallonge et le corps du vérin.

Taux d’extension

Désigne la vitesse a laquelle le vérin s’étend ou se rétracte. Il varie selon la charge
(impact de la charge sur la vitesse est supérieur pour les unités alimentées en CC
que sur celles alimentées en CA).

Efficacité
Désigne le ratio de I'alimentation d’entrée sur I'alimentation de sortie.

ESL
Désigne les interrupteurs a effet Hall activés magnétiquement par les limiteurs de
fin de course électroniques qui coupent I'alimentation en fin de course.
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Glossaire

Longueur d’extension

Désigne la longueur totale du vérin depuis le centre de la chape arriére jusqu’au
centre de I'orifice pour la goupille situé sur la rallonge, lorsque 'unité est en pleine
extension (voir figure 6).

Charge
Désigne la force, exprimée en Nm, appliquée sous la forme de charge axiale sur
le vérin.

Maintien de charge
Désigne la capacité du vérin a maintenir une charge stationnaire lorsque
Ialimentation est coupée.

Charge de pic
Désigne la charge dynamique maximale appliquée au vérin ou que le vérin est
capable de déplacer.

Montage par goupille
Désigne I'utilisation d’un goujon ou d’une goupille dans I'orifice de la chape

(a I'arriere du vérin) ou sur la rallonge (a I'avant du vérin) (voir figure 7).

Charge radiale

Désigne une charge appliquée latéralement sur la rallonge ou sur le corps du vérin.

En temps normal, la charge radiale endommage I'unité et raccourcit sa longévité
(voir figure 8).

Gouple de rétention
Désigne le couple nécessaire pour empécher que le couple au sein de I'unité ne
provogque une rotation du corps ou de la rallonge de I'unité (voir figure 9).

Longueur rétractée

Désigne la longueur totale du vérin depuis le centre de la chape arriere jusqu’au
centre de I'orifice pour la goupille situé sur la rallonge, lorsque 'unité est en pleine
rétraction (voir figure 10).

Charge latérale
Voir charge radiale (voir figure 8).

Charge statique
Désigne la charge non mobile (qui ne se déplace pas) maximale. La charge
statique représente la capacité de maintien de charge du vérin.

Position synchrone
Désigne la coordination de I'extension et de la rétraction de plusieurs vérins tout
en maintenant une position relative de + 0,20 entre eux.

Charge de traction
Désigne une charge qui ferait subir une tension a I'unité (voir figure 11).

Surcharge thermique
Désigne un interrupteur installé dans le moteur qui se déclenche si la température
du moteur dépasse une limite prédéfinie.

€ ————

Figure 7 Montage par goupille

Figure 8 Charge radiale ou latérale

Figure 9 Couple de rétention

Figure 10 Longueur rétractée

CHARGE
DE
TRACTIO

Figure 11 Charge de traction
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Speécifications genérales du projet

Adresser un e-mail a :

Thomson UK

Office 9, The Barns
Caddsdown Business Park
Bideford, Devon, EX39 3BT

Tél.: +44 1271 334 500

E-mail:
sales.uk@thomsonlinear.com

Date

Société

Adresse

Ville Etat Code postal

Nom

Fonction Téléphone ( )

Spécifications du projet

Charge dynamique

Charge latérale

Vitesse pleine charge (min.) :

N 0,00 Ib Environnement Température de fonctionnement :
C___ Min.__ 0°C(32°F)
N 0,00 Ib Conditions :
C___ Min__ 0°C(32°F)
mm/s 0,00"/s Corrosion/sel

Vitesse pleine charge (max.) :

Facteur de service (pour une extension/
rétraction complete)

Course :

Distance longévité :

mm/s 0,00"/s )
Eclaboussures d’huile
» Temps de fonctionnement
mm 0 )
(temps de fonctionnement
et d’arrét)
mm 0” Humidité Cycles par jour

Position de montage

REMARQUE : « distance longévité » désigne la distance
totale parcourue pendant la durée de vie de l'unité

Niveau sonore max.

Mouvement de la charge

dB

Pour des applications de dumping, lorsque la charge

compresse d’abord la vis, puis la rétracte (ou vice versa)

Montage de la tige d’extension

Type de tension d’entrée

Montage de I'engrenage

Tension d’entrée

Type de connecteur.

Controle requis

Connecteur homologue nécessaire

Si oui, quel contrble

68 www.thomsonlinear.com






EUROPE ETATS-UNIS, CANADA et MEXIQUE

Allemagne Thomson
Thomson 203A West Rock Road
Niirtinger Stral3e 70 Radford, VA 24141, USA
72649 Wolfschlugen Tél.: +1 540 633 3549
Tél.: +49 7022 504 0 Fax: +1 540 633 0294
Fax: +49 7022 504 405 E-mail: thomson@thomsonlinear.com
E-mail: sales.germany@thomsonlinear.com Literature: literature.thomsonlinear.com
Espagne ASIE
Thomson Asie-Pacifique
E-mail: sales.esm@thomsonlinear.com Thomson
E-mail: sales.apac@thomsonlinear.com
France
Thomson Chine
Tél.: +33243 50 03 30 Thomson
Fax: +33 243 50 03 39 Rm 805, Scitech Tower
E-mail: sales.france@thomsonlinear.com 22 Jianguomen Wai Street
Beijing 100004
Italie Tél.: +86 400 606 1805
Thomson Fax: +86 10 6515 0263
Via per Cinisello 95/97 E-mail: sales.china@thomsonlinear.com
20834 Nova Milanese (MB)
Tél.: +39 0362 366406 Corée du Sud
Fax: +39 0362 276790 Thomson ROA
E-mail: sales.italy@thomsonlinear.com 3033 ASEM Tower (Samsung-dong)
517 Yeongdong-daero
Royaume-Uni Gangnam-gu, Seoul, South Korea (06164)
Thomson Tél.: + 8226001 3223 & 3244
Office 9, The Barns E-mail: sales.korea@thomsonlinear.com
Caddsdown Business Park
Bideford, Devon, EX39 3BT Inde
Tél.: +44 1271 334 500 Thomson
E-mail: sales.uk@thomsonlinear.com c/o Portescap India Pvt Ltd
1E, first floor, Arena House
Suéde Road no 12, Marol Industrial Area,
Thomson Andheri (E), Mumbai 400093 Inde
Estridsvdg 10 E-mail: sales.india@thomsonlinear.com
29109 Kristianstad
Tél.: +46 44 24 67 00 Japon
Fax: +46 44 24 40 85 Thomson
E-mail: sales.scandinavia@thomsonlinear.com Minami-Kaneden 2-12-23, Suita
Osaka 564-0044 Japan
AMERIQUE DU SUD Tél.: +81 6 6386 8001
Brésil Fax: +81 6 6386 5022
Thomson E-mail: csjapan@scgap.com

Av. Jodo Paulo Ablas, 2970

Jardim da Gléria - Cotia SP - CEP: 06711-250
Tél.: +55 11 4615 6300

E-mail: sales.brasil@thomsonlinear.com

www.thomsonlinear.com ETHOMSON®

THOMSON-P-1581-WL-A4-FR-02 | 20200629SK
Sous réserve d'erreurs et d'altérations techniques. Il revient a I'utilisateur du produit de déterminer la pertinence de

ce produit pour une application spécifique. Toutes les marques de commerce sont la propriété de leurs détenteurs Linear Motlon' aptimized_m

respectifs. © 2020 Thomson Industries, Inc.



